Tacdmetro digital escalizable MP5W41 AUTONICS Manual Espafiol www.viaindustrial.com

Serie MPSS/MP5Y/MP5SW/MPSM

[mICaracteristicas

®13 tipos de modos de operacién:
Revoluciones, velocidad, frecuencia, proporcion absoluta,
tiempo de paso, proporcion de error, periodo, densidad,
velocidad de paso, error, lapso de tiempo, medicion de
longitud, intervalo, integracion, multiplicacion (serie MP5M
tiene 11 modos de operacion)
®Diversas funciones de salida : [
Salida a relevador, NPN/PNP salida colector abierto, 5 j : _D, 9 9 9 5.
salida serial de baja velocidad, salida BCD, ¢
transmision PV, salida de comunicacion RS485.
®Qtras funciones:
Funcién de preescala, funcién de monitoreo de datos,
funcién de ajuste de ancho de histéresis, funcién de monitoreo
de valor max./min, funcién de retardo, funcion de ajuste de
tiempo auto cero, funcién de bloqueo, funcién de retardo
de muestrec de periodo.
®Rango max. en display: -19999 ~ 99999(MP5M:0~99999)
®Unidades en el display: rpm, rps, Hz, kHz, sec, min, m, mm,
mm/s, m/s, m/min, m/h, ¢/s, ¢/min, ¢/h, %, conteos, etc.
®Seleccion de entrada de voltaje(PNP) o entrada sin voltaje
(NPN)
®Funcion de respuesta de alta velocidad 50kHz

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad™
en el manual de operacién C us

Einformacidén para seleccionar

-0 000

A |

|Salida principal (salida valor comparativo) | Sub salida (sal. valor muestreo) |
Tipo §
— N [indicador | X |
N |Indicador X
1 [Salida quintuple NPN colector abierto X
Tipe Y 2 |Salida quintuple PNP colector abierto X
3 |Indicador BCD Dinamico
4 |Indicador Transmision PV (4-20mACC)
5 |Indicador Salida de comunicacién RS485
N |Indicador X
Salida A | Relevador quintuple (HH, H, GO, L, LL) X
1 | Relevador triple (H, GO, L) X
2 |Salida quintuple NPN colector abierto BCD Dinamico
Tipo W 3 | Salida quintuple PNP colector abierto BCD Dinamico
4 | Salida quintuple NPN colector abierto Transmision PV (4-20mACC)
5 |Salida quintuple PNP colector abierto Transmision PV (4-20mACC)
6 |Salida quintuple NPN colector abierto Salida serial de baja velocidad
7 | Salida quintuple PNP colector abierto Salida serial de baja velocidad
8 | Salida quintuple NPN colector abierto Salida de comunicacion RS485
9 | Salida quintuple PNP colector abierto Salida de comunicacion RS485
N | Indicador X
1 Relevador salida de una etapa (limite X
Tipo M superior) + salida NPN colector abierto
Relevader salida doble etapa (limite X
2 sup./infe) + salida NPN colector abierto
Alimentacion
[ 4 T100-240vCA 50/60Hz
S [DIN W48 % H48mm
Tamario Y |DIN W72 *H36mm
W [DIN W96 % H48mm
. M |DIN W72% H72mm
Digitos
{ 5 | 5 digitos (99999) |
Serie [
- - - | MP |Med|dor de pulsos |
#Salida de colector abierto PNP: opcional
M-5 Avutonics
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Medidor de pulsos

EEspecificaciones (serie MPSS/MP5Y/MP5W)

Serie MP5S | MP5Y | MP5W
Display LED de 7 segmentos (cero- en blanco)

Tamafio de caracter W4 & H8mm | \W6.8 & H13.8mm

Indicacién maxima -19999 ~ 99999

Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

Vonaje. c& operacion Voltaje de operacion permitido: 90 ~ 110%

permitido

Consumo Aprox. 7.5VA (240VCA) Aprox. 3.5VA (240VCA) Aprox. BVA
Alimen. para sensor externo 12VCC £10%, 80mA

+ Entrada de estado solido: Max. 50kHz (ancho de pulso:cada una sobre 10us)
- Entrada de contacto: Max. 45Hz( ancho de pulso: sobre 11 ms)
[Entrada de voltaje] Alta: 4.5-24VCC, Baja: 0-1.0VCC, Impedancia de entrada: 4.5k
Nivel de entrada [Entrada sin voltaje] Impedancia en corto circuito: max. 300Q Voltaje residual: max. 1V
Impedancia en circuito abierto : Min. 100k
* Modo F1, F2, F7, F8, FS, F10 : 0.0005Hz ~ 50kHz +Modo F3 : 0.02s ~ 3,200s

Frecuencia de entrada

Rango de medicién + Modo F4, F5, F6 : 0.01s ~3,200s  +Modo F11, F12, F13: 0 ~ 4 *10° Conteo

Precisién de medicién * Modo F1, F2, F7, F8, F9, F10 : F.S. £0.05% rdg *1digito

(23 £5°C) » Modo F3, F4, F5, F6 - F.S. £0.01% rdg +1digito

Periodo de muestreo 0.05/0.5/1/2/41/8 seg. (es el mismo que el periodo de actualizacidn de entrada)

Ndamero de reveluciones/velocidad/frecuencia (F1), velocidad de paso (F2), ciclo (F3),
tiempo de paso(F4), lapso de tiempo (F5), intervalo de tiempo (F6), proporcion absoluta (F7),
proporcion de error (F8), densidad (F9), error(F10), medicién de longitud (F11),

intervalo (F12), multiplicacion(F 13) #Ver paginas M-19~22 para el modo de operacion.

Modo de operacion

Funcién de preescala Método de entrada directa (0.0001% 10 “a 9.9999% 10°)
Histéresis (Notat) 029999
*Bloqueo funcién valor de ajuste
*Funcion retardo de monitoreo
*Bloqueo de funcion de valor de ajuste | *Funcion de ajuste de tiempo auto-cero
+Funcién de ajuste de tiempo auto-cero | *Seleccion del rango de salida de corriente (solo para salida de corriente)
+Funcion de seleccion unidad de tiempo *Funcion de salida comparativa (HH, H, GO, L, LL)
Otras funciones R - - | *Funcion de seleccion de unidad de tiempe
Funcién de monitoreo: Funcion de memoria de desviacion (aplica solo el modo F de salida)
Memorizacion valor max. *Funcion de monitoreo : memorizacion de valor max. o min.
+Funcién de proteccion de memoria *Funcion de conmutacion remoto/local (solo salida de comunicacion)
(aplica solo modo F13) *Funcion de conmutaciéon de banco de datos (Nota 2)
*Funcion de proteccion de memoria (aplica solo modo F13)
T& Relevador triple 250VCA 3A stiva 3 M)
—_— carga resistiva sa
'S |Relevador quintuple g i)
‘&|Colector abierto NPN (i
2 |(quintuple) 12-24VCC 20mA M
2 ~ - mA Max.
3 |Colector abierto PNP 12-24VCC 30mA Max.
(quintuple)
. Colector abierto NPN .
% BCD dinamico _ 12.24VCC 30mA Max. Colector abierto NPN
< - — - 12-24VCC 20mA Max.
« | Salida serial baja velocidad _
he}
S | Transmision PV  — 4-20mACC carga 600%2 max. 4-20mACC carga 6005 max.
[
Comunicacion RS485 —_— 32 canales, funcién de comunicacioén mutua (comun)
Proteccion de memoria Memoria no volatil (entrada: min. 100,000 veces)
Resistencia de aislamiento Min. 100M £2(a 500V¥CCmega) entre la parte de carga y la parte sin carga

2000VCA 60Hz 1 minuto (entre terminales de alimentacién de CA vy la cubierta,

Rigidez dieléctrica Entre terminales de alimentacion de CA y las terminales de entrada de medicion)

Resistencia al ruido +2000VCA onda cuadrada de ruido (ancho de pulse:1us) por el simulador de ruido, frecuencia de repeticién 60Hz
Vibracién Mecanica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Malfuncionam. Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 10 minutos
Mecanica 300m/s? (30G) en direccicnes X, Y, Z por 3 veces
Golpe Malfuncionam. 100m/s? (10G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Ciclode | Malfuncionam. _ Min. 10,000,000 veces
re|g\|,c£gr Mecénica e Min. 100,000 veces(250VCA 3A corriente de carga)
Temperatura ambiente -10 ~ +50°C (en condicién de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C(en condiciéon de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Certificacion C€E A
Peso de unidad Aprox. 130g | Aprox. 1359 | Aprox. 230g

#(Nota1) El rango de ajuste de histéresis se cambia por la posicion de ajuste del punto decimal (ver pagina M-25 funcién de histéresis)
#(Nota 2) Funcién de conmutacion de banco de datos solo esta en la serie MPSW.
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Serie MP5S/MP5Y/MP5SW/MP5M

mEspecificaciones (serie MP5M)

Modelo MPSM-4N : I}nPFM-41 : . ' !VIPSM-4? _
Indicador Ajuste limite superior Ajuste limite superior/inferior

Display Display LED de 7 segmentos (cero- en blance), tamafio caracter: W 4 X H 8mm

Indicacion max. 0.0001 ~ 99999

Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz

xglr:!:ddoe operacion Voltaje de operacion permitido: 80 ~ 110%

Consumo Aprox. 7.5VVA(240VCA) Aprox. 8VA(240VCA)

Alimentacién para
sensor externo

12VCC +£10%, 80mA

Frecuencia de entrada

+Entrada de estado sélido: max. 50kHz (ancho de pulso: arriba de 10us)
*Entrada de contacto: max. 45Hz (ancho de pulso: arriba de 1ms)

Nivel de entrada

[Entrada de voltaje] Alta : 4.5-24VCC, Baja: 0-1.0VCC, Impedancia de entrada: 4.5k
[Entrada sin voltaje] Impedancia en corto circuito: max. 30082, Voltaje residual: max. 1V
Impedancia en circuito abierto : min. 100k %2

Rango de medicion

*Modo F1, F2, F7, F8 : 0.0005Hz ~ 50kHz *Mode F3 : 0.02s ~ 3,200s
*Modo F4, F6: 0.01s ~ 3,200s *Modo F9, F10, F11: 0 ~ 4 %10° Conteo

Precision de medicién
(23 +5°C)

*Modo F1, F2, F7, F8 : F.S. +0.05% rdg +1 digito
*Modo F3, F4, F5, F6 : F.S. £0.01% rdg +1 digito

Periodo de muestreo

0.05/0.5/1/2/4/8sec.(es el mismo que el periodo de actualizacion de entrada.)

Modo de operacion

Numero de revoluciones/velocidad/frecuencia (F1), velocidad de paso (F2), periodo (F3), tiempo de paso(F4), lapso
de tiempo (F5), intervalo de tiempo (F6), proporcion absoluta (F7), densidad (F8), medicién de longitud (F9),
intervalo (F10), multiplicacién(F11) *#Ver paginas M-19~22 para el modo de operacién

Funcion preescala

Métado de entrada directa (0.0001 %10 ~9.9999% 10°)

Histéresis

(Nota 1) 0~ 9999

Otras funciones

*Bloqueo de funcién valor de ajuste

=Funcién retardo de monitoreo

*Funcién de ajuste de tiempo auto-cero

*Funcién seleccién de unidad de tiempo

=Funcién monitoreo valor de muestreo

*Funcién de proteccion de memoria
aplica solo el modo F11)

*Funcién salida comparativa (H, L)

«Funcion de seleccion modo de salida
(S,H,LB,I,F)

+Funcién memoria de desviacion
(aplica solo en modo de salida F)

«Blogueo de funcién valor de ajuste

«Funcién retardo de monitoreo

*Funcion de ajuste de tiempo auto-cero

*Funcién de seleccion de unidad de
tiempo

*Funcién menitoreo valor de muestreo

«Funcion de proteccién de memoeria
aplica solo el modo F11)

«Funcién de salida ilimite superior (H)

FBloqueo de funcidn de valor de ajuste
FFuncidn de ajuste de tiempo auto-cero
FFuncion de seleccion unidad de tiempo
FFuUncidn de monitoreo valor de muestreof
FFuncién de proteccion de memoria
(aplica solo modo F11)

Salida relevador

250VCA 3A carga resistiva 1c 250V CA 3A carga resistiva 1a%2

Salida

princ. NPN Colector

abierto

30VCC 100mA max. 30VCC 100mA max. *2

Proteccion de memoria

Memoria no volatil (entrada: min. 100,000 veces)

Certificaciones

(e A

Peso de unidad

Aprox. 275g Aprox. 310g | Aprox. 330g

#MPSS, MP5SY, MPSW tienen las mismas funciones
#(Nota 1) el rango de ajuste de histéresis se cambia por ajuste de posicién del punto decimal (vea la pagina M-25 funcién histéresis)

EConexiones
©Serie MP5M

®MP5M-4N (indicador)

®NMP5M-41(ajuste de limite superior) eMP5M-42 (ajuste de limites alto/bajo)

Pausa/
[ﬁlﬁ:ﬂ]ﬂ]-\: Restablacer I:Hln:ﬂ]m-\: Im:ﬂ:ﬂ]]-;
(HOLD/ HOLD/ HOLD/
RESET) RESET RESET
) -y $-0 0 ) -0 C
Negro|Negro|Café 'Azu\ Negro Negro"Caié Azul Alto Negro Negr{; Café Azu\‘ Alte Bajo
8|9 [10]11]12]13]14 8 |9 [10[11]12]13]14 8|9 [10]11]12]13 |14

INA INB +12V 0V

INA INB +12V OV

5]
o

INA INB +12V OV

5]
]

[
[is]

]
m

A L
i T ke
1]2]3]4]5]6]7 1]2|3l4]5]6]7 1]2]3l4]5]86]7
A Salida a contacto: t - 1 A Salida a contacto: t ] A
Alimentacion 250VCA 3A Alimentacion 250VCA 3A i tacio
1 00-240VC, Carga resistiva 00 540N CA Carga resistiva 166"}32&?&2\
50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz
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Medidor de pulsos

mEConexiones

©Serie MP5S
®MP5S-4N (indicador)

[ De—— Rggg
I &

Negro|Negro|Café |Azul

6|7]8]9]10
INA INB +12V 0V

1] i

1]2]3]4]s
Lola
Alimentacion
Oserie MP5Y
®MP5Y-4N (indicador) ®Salida principal / Sub salida

O
i i [ mnnqﬁ';‘d::;:ﬁb]m

88

—
Negro
Negro

Azul Cafe
[IEIGIEIEI T \D@m@@@lf
NA NB L_ojovnzv 1A TNA INB LooJOVHzV LGJA &Conactor Hirase:
HOLD/RESET  pjimentacion HOLD/RESET ajimentacién HIF3BD-10PA-2.54DS

(1) (#e1)

#(#1)l es usado para la terminal ESET cuando el modo de operacién es F13. (vea paginas M-19~22 modo de operacion)

@® Salida principal (conector) @ Salida auxiliar (conector)
) h L M,
®MP5Y-41(NPN salida colector abierto) ®MP5Y-43 (salida dinamica BCD) %-alqme"osp
Salida principal Salida BCD r:lglud:res de
(NPN colector abierto: 12-24VCC max. 30mA) (NPN colector abierto: 12-24VCC max. 30mA)

w3 wd i 7l ol el

BGEGEGND

maRainie [1] @ @
com Hwﬁ Lﬁ coMm Bwﬁ D‘&l 01% DSﬁ
®MP5Y-42(PNP salida colector abierto) ®MP5Y-44 (salida transmisién PV ) 4-20mACC
Salida principal Carga 6000 max.

(PNP colector abierto: 12-24VCC max. 30mA) (*;)

HHQGOQ LLQ = @ E @ [
1]

1] El [=] ®MP5Y-45(salida comunicacion RS485) ©
CcOoM H% Lﬁ RS485
B()
A

2] [« [€]

A EE@DE
1]

#Salida principal y Salida auxiliar: adaptables segun necesidades A(+)
RS485

Autonics M-8

Tacdmetro digital escalizable MP5W41 AUTONICS Manual Espafiol www.viaindustrial.com



Tacdmetro digital escalizable MP5W41 AUTONICS Manual Espafiol www.viaindustrial.com

Serie MP5S/MP5Y/MP5W/MP5M

©OSerie MP5W
®MP5W-4N (indicador)

dime—

=

Negro|Negro

Azul

Café

ﬁ

[

]

[

[MEIEEE RG]

1 I
INAINB OV 53 Tty OV +12V A
HOLD/RESET )
—_— Alimentacion
5o
Banco (% 2)

# (% 1)es usado para la terminal RESET cuando el modo de operacion es F13.

(ver paginas M-19~22)

# (% 2)Ver pagina M-25 funcién del banco (BANK) .

#:Salida principal y Sub salida: opcional

#Salida principal + Sub salida (conector)

Q0000 9OEES

®MP5W-4A (salida quintuple relevador)

§
QI

$

$
QI

1
q,I

5
QI

HEll

MII@IH

|

LL COom

(2] (a0 [a][s]le][7][e][o]

Salida a contacto:
250VCA3A 1a
Carga resistiva

®MP5W-41 (salida triple relevador)

I

o o©
H

L[z ][] [s][e][7 [[e][s]

[10] [11] [12] [13] [14] [15]

GO

L

Salida a contacto:
250VCA3A 1a
Carga resistiva

®MP5W-42/ MPSW-43(NPN/PNP salida colector abierto + salida BCD)

Salida principal
(NPN colector abierto
:12-24VCC max. 20mA)

+24VCC

GO LL 3m03r;\A+ B D DI D3 DOT COM2

EEEE D B E E

[ [6] [5] o] [l [13] fs]

H_%,_% u:v A C DO D2 D4 :poL
Salida BCD

(NPN colector abierto)
12-24VCC max. 20mA

#Cabezal del conector Hirose de la unidad
: HIF3BA-20PA-2.54DS

#Contacte a la empresa Hirose Electric para

adquirir el socket y

alambres del conector.

[Socket : HIF3BA-20D-2.54R]

Salida de control
(PNP colector abierto
12-24VCC max. 20mA)

#La sefial POL esta encend
muestreo es —

®MP5W-44/ MP5W-45(NPN/PNP salida colector abierto + salida de transmision PV (4-20mACC)

HH £ GO+T LL

+24VCC
30mA max.

)
L

Salida principal
(NPN colector abierto
12-24VCC max. 20mA)

[

B [ [ B @ [E e bl fEE
B EEFGERBB M B

COomM1

H‘lﬁL

.

]
)
4-20mACC carga 600+ max.

Salida de control
(PNP colector abierto
112-24VCC max. 20mA)

o MP5W-46/ MP5W-47(NPN/PNP salida colector abierto + salida serial baja velocidad)
*#La sefial POL esta encendida cuando su valor de

HH £ GO T LL

+24VDC
SOmA max

muestreo es
#4:poL CLOCK LATCH

Salida principal
(NPN colector abierto
:12-24VCC max. 20mA)

Em--lllll
mmm-ml@@l

Com1

H‘%L

% DV

COM2 DATA

Salida serial
(NPN colector abierto)
12-24YCC max. 20mA

Salida de control
(PNP colector abierto
112-24VCC max. 20mA)

®MP5W-48/ MP5W-49(NPN/PNP salida colector abierto + salida comunicacion RS485)

HH LL

+24VCC
30mA RS485
max. B(-)

Salida principal
(NPN colector abierto
112-24VCC max. 20mA)

=1 g

T
afio

fz] fe] fie] fe] [z
(] [ia] fs] fi7] [io]

COM1 | H L

[
B
“

¥
v A

6]
&
9

RS485

Salida de control
(PNP colector abierto
:12-24VCC max. 20mA)

g0 gL
4

2] [ [5]
L CIGE )
comt HiJj L{#

ida cuando su valor de

HH £ GO+% LL

Vi

[~}
Helel =

4

el [=h

COM1 | H L

HH £ GO LL n
BuNG
[ Gl

comi H-&l L% "

COM1
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Medidor de pulsos

EIDimensiones

®Serie MP5S eCorte del panel

Min. 55
<
™
«©w
c 454° |
= i
(Unidad:mm)
®Serie MP5Y
®Corte del panel
85
#No hay conector Min. 91
72 en el indicador
] 102
puLse METER | N S A T S / | [ I | | | 3o
S ogooo = of | [ 1=
-+ 999595 LA g |
we 5] = 68
MP5Y ED] n ﬂ n.lmniu Y =
# Conector Hirose: HIF3BD-10PA-2.54DS (Unidad:mm)
®Serie MP5W
[Tipo bloque de terminales]
Sub terminal
(No hay conectoren  @Corte del panel
5 el indicador)
t Min. 116

T PULSE METER

W

: 9594585 O

un
MESW m (<

Min. 52

(M)
Tacometros /
% Medidores de
No hay bloque de Terminal principal pulsos
terminales en el indicador

[Tipo conector]

5 103 = Conector Hirose (ne hay conector en el
- | indicador.):HIF3BA-20PA-2.54DS

(Unidad:mm)

®Serie MP5M

®Corte del panel
85
142 111.8

Min. 91

67

Min. 91

(Unidad:mm)

Avtonics
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Serie MP5S/MP5Y/MPSW/MP5M

[Especificaciones de entrada

©Sefial de entrada
@®Entrada de estado solido

+Frecuencia de entrada : 50kHz max. Min. 10ps

Proporcion de servicio estandar de sefal de entrada es 1:1,

ancho de pulso ON/OFF debe estar arriba de 10ps. Alto (High)
*Nivel de voltaje de entrada: alto — 4.5-24VCC, bajo — 0-1.0VCC Bajo (Low) l | | | | |

ON |OFF T : 1 ciclo de sefial de entrada
®Entrada de contactos relevador ke

*Frecuencia de entrada: 45Hz max. T

ancho de pulso ON/OFF debe estar por arriba de 11ms. - -

«Especificacion contacto del relevador: use un relevador que pueda manejar la carga
de corriente {min. 12VCC 2mA).

OTipo de entrada
ElI MPS5 tiene una entrada NPN y una entrada PNP y puede se pueden seleccionar en el grupo 1 de parametros.
®Cuando es entrada NPN

) ‘2'Sensor NPN salida (3)Sensor NPN salida O-C
(1 Contacto de voltaje Serie MP5
1 — 1 +12v —
2 z 3 o g
s b 5 IN ke g
..... - 7 . 73 meeeemnnnennnen g 5
2 2 g
g é 0V(COM) 3
e Ol - O 5
®Cuando es entrada PNP
(2)Sensor salida 31 Sensor salida a
(1) Contacto de voltaje colector abierto PNP Serie MP5
_____ = . - v =
2 2 g
b g IN =
----- - ]2 -~ |3 5
(] o OV(COM) 2
-------- > »{ ,
[EEspecificaciones de salida (Series MP5Y/ MP5W)
©Osalida dinamica BCD (Iégica negativa) Ejem) Cuando la salida dinamica BCD es 125.89
@Salida : valor muestreo 10*digitos 10°digitos
. =9 H .
Sefial de salida : Py 1 2 5. 8 9
Dato BCD (A, B, C, D, DOT) < A el menor bit
Dot : el mayor bit Al H | © H © H © | H
Dato digital (DO, D1, D2, D3, D4) < DO : el menor digito ©
D4 : el mayor digito Bl H H H H H H
#No hay salida DOT de datos en MP5Y-43, Dato c| H H H () H H H
BCD

por lo tanto el punto decimal debera colocarse
en la primera posicién del display. Dl H H H H © © H
®Tipo de salida: NPN colector abierto

DoT
®Valor voltaje de carga: 12-24VCC H H H © H H H
e Corriente max. de carga: 30mA(MP5Y)/ 20mA(MP5W) jH H
DO
H .1ms
]
D1 . =
Digitos D2 m [
D3 [
H
D4 =
.I 5ms 7.8ms
- « .
39ms

M-11 Autonics
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Medidor de pulsos

©salida serial de baja velocidad (I6gica negativa)
®Salida: valor de muestreo
®Salida de sefial : reloj, datos, amarre
®Ciclos reloj : 50Hz
®Salida bit CLK: 25 bits
®Salida bit datos: 25 bits
®Salida: NPN colector abierto
®Valor voltaje de carga: 12-24VCC
®Corriente max. de carga 30mA(MP5Y)/ 20mA(MP5W)
®Diagrama de tiempo transmision serial
C23 C24 C25 Cc1 c2 Cc3 C4

C1 c2 C3
R S I I /48 e e I I I O
| 20ms

pata < D1 X D2 X D3 » D23 X D24 X(D25 X D1 X D2 X D3 XD4 X _

20us
e

5ms

A

Amarr

®Orden de salida de datos cuando es una transmision serial

Inicio
./
T ©.6.0 0.0 0,.0.0.0.0 0 EBED CNOED D EETE
reloj <+— Desplazami¢nto
Orden de datos - - - . - -
delsegmentoﬁg, @Q% 53% @a% Q:% e
5|2 415)2 HEE 25| 2|5|2 3

Punto decimal Dato Punto decimal Dato Punto decimal Dato Punto decimal Dato Punto decimal Dato
(6digitos) (5digitos) (4digitos) (4digitos) (3digitos) (3digitos) (2digitos) (2digitos) (1digito) (1digito)

l— 10 digitos—»L— 10° digitos——L— 10° dfgitoM— 10° digitos—»l-— 10° digitos—>| Ml
pulsos

©Salida de transmision PV (4-20mACC)
®Aplicacion : Transmision del valor medido
®Funcién : transmitir el valor 4-20mACC convertido

(M)

a un display entre una salida de limite alto (FS-H)
P . Valor de
y limite bajo (FS-L).
. . . ] muestreo
®Rango de ajuste de salida de limite alto/bajo FS-H
®Rango de ajuste de limite alto (FS-H) )
desde el min. hasta el max dentro del rango de medicion Si ajusta FS-Ly FS-H en FS-L

®Rango de ajuste de limite bajo (FS-L) determinada seccién, la

salida serd 4-20mACC. »

desde el min. hasta el max dentro del rango de medicién
®Resistencia de carga: max. 600¢
®Resolucion : 8000 divisiones Cuando la resolucién es de 8,000 divisiones 20mA
desde FS-L hasta FS-H, la resolucion
©Salida de comunicacion RS485 sera menor cuando el valor de momltqueo AmA
sea ligeramente menor que 8,000 divisiones. P

®Direccion: direcciones 0 ~ 99
®Velocidad de transmision (Baud rate) : 2400/4800/9600 bps
®Cadigo de transmisién: ASCII
®Bit de paridad: No
®Bit de datos: 8 Bits
®Bit de detencion: 1 Bit
®Conceptos de comunicacion
MP5W < PC : valor comparativo de cada banco de datos, valor de preescala y valor de pico, control RESET

MP5W <= PC : valor comparativo de cada banco de datos, valor de preescala y valor de pico, valor de muestreo

#\Ver pagina M-26 datos de comunicacion

Autonics
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Serie MP5S/MP5Y/MP5W/MP5M

®Tabla de grupo de parametros para modo de operacion

®| a visualizacién de parametros es diferente de acuerdo a cada modo de operacion, vea la seccién “Eparametros”.

®Cuando seleccione el modo de operacion: " ©" se mostrara el parametro.
Cuando seleccione el modo de operacion: "X", no se mostrara el parametro.

®"[@" : solo es posible ajustar nPn.hf 0 Pnfh.F para el tipo de sensor ! n-b en modos de operacién F11, F12, F13.

Parametro en pantalla

F1 | F2 | F3 | F4 | F5 | F6 | F7 | F8 | F9 | F10| F11‘ F12 |F13

PSk.hh

©

PSE h

Parametros

PSE L

grupo 0

PSELL

h.PEY

L.PEY

X[x @@ & -

B e ollooeso e

e

h45

Parametros

grupo 1 Guflrd <— FJEFY

Guflrd ~—— SERRLE

Autoc A

Quto.b

n€no

PhARY

dot

tunt

PSEhRR

PSE K

PSE L

Parametros

PSELL

grupo 2

PSLAH

PSCAY

PSCbH

P5SLbY

di 5Pt

B x| x9S 800 x08xIxesse e xsssessee

X|x|xX|OS S SISO xO8x|x[x06 < ssesosss s

X XX |%X|% @ @GNS x G <X xS =S xS SOSSG®
X[ x| x9S S SSN8N6 < 8<xxeesxxsoses s @ @
MR R R I I I R B R R L R I R - R = A = k= K= )
MR I R N IR IR I IR G B R R I L A L = =A== = =

eSS s e e 088 <88 Ixsseeess s s SO0 |®

=Ml Rl Rl iRl R il R A K R L R AR R A R R R R R R KA L AR A R R el R

eees s see <xesxosse 888 s s ssss e

Sl TRl AR R -l R A KN S IR R IR D R R R KR Kl KR R A R R R Kl R

X X% ®NS S S SS <G x| xxSS xS DssGSSSss®

XXX S NS S SS S <SS x|x%xBG x| @

S o | e || ) | s | | x| x|

F5-h

F5-1

Cuando es salida de transmision PV, operara en todos los modos.

Parametros

Addr

grupo 3

6P5

rEnot

Cuando es salida de comunicacion RS485 operara en todos los modos.

P
Lou

clojoJo]olo]o]o]o]lo]o]o]oO

=] Modo de operacion para cada serie

Modo de operacién

Nombre de serie

Velocidad
frecuencia
de rotacion

Velocidad
de paso

Periodo

Tiempo
de paso

Lap- Inter- Pro- .
so de valo |Promedio|medid Densi- Error Med\cpn de
de | absoluto| 98 | dad longitud

tiempo| tiempo error

Intervalo| Multiplicacién

MP5S/MPSY/MP5W

F1

F2

F3

F4

F5 | F6 | F7 | F8 | F9 [F10 F11 F12

F13

MP5M

F1

F2

F3

F4

F5 F6 F7 X F8 X F9 F10

F11

Autonics
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[=ITabla de grupo de parametros por modelo

®| os parametros tienen diferentes modos de acuerdo a cada modelo, por eso vea las secciones "[= tabla de grupo de
parametros por modo de operacion” y “[Eparametros”.

e®Cuando selecciona el modo de operacion: © significa que se mostrara el parametro.
Cuando selecciona el modo de operacion: X significa queno se mostrara el parametro.

Medidor de pulsos

Modelo MP5S-4N
MPSY-4N | MP5Y-41

. MPEW-4N | MP5Y-42
Parametro MPEM-4N

MP5Y-43

MP5Y-44

MP5Y-45

MPSW-4A

MPBW-41 | MP5W-42

MP5W-43

MPSW-44 | MPSW-46
MPSW-45 | MPSW-47

MPEW-48
MP5W-49

MP5M-41 | MP5M-42

PSt.hh

PSE h

PSE. L

PSLLL

hPEY

Parametros grupo 0

LPEY

nod&

! n-A

in-b

ouk-t

hY5

LGufRird - FdEFY

Guflrd <= SEAFE

Parametros grupo 1

Autc A

Fluta.b

néno

PbAnY

dot

tunt

PSE.hh

PSt. h

PS5k L

(M)
Tacémetros /
Medidores de

PSELL

pulsos.

P5LAH

Parametros grupo 2

PSLAY

P5LLH

PSL.bY

di 5Pt

F5-h

F5-L

Addr

bP5

rEnot

|-
LoL

B |5 [ [ | x| ||| | | | [ | < | | o (] | | e [ [ | < | | | | [ | o< | < | <
&= |x|x|x|x| oo asassosas- oo as o

@ [ [ [ < [ | [ ] | | [ | ¢ [ | ] | || | ]| | o [ o | | [ | < | < | < [ <

G| X[ =[x |O|D| O SIS O|B>x|x|x|x B8 x| B S S x|x|x|x & SIS |& S xx|x|x

OO |0 x| x| OB OB O|>x|x|x|x|O|®x||® OO x|x|x|x O8O @& >|x|x|x

G| x| x[x|x|x| 0SS S IS <0G < SIS S (O SS S SS S S NSO <S8 <

G| x|x[x|x|x| O SS S0 6 s sS850 sesessss e e sss

O x| x[(x|O|S O sesees e s s s oo s sesesecs e s

B|x|x|x|x|=| OB S SO S SO S S S NSNS eSS eSS eSS NSNS e SSS

-l Bl [l T el [ T el A A el Rl ol )

(=1 BB B B B Il =l vl =] [l B B B Bl ] [ 1 B M el = = B R [ B =l =l =~ B A Y B

Pl BB BRI B -~~~ B B B Bl -1 B ==l =l sl el A Rl R Rl B

# | Parametros grupo 3

 ajuste de banco de datos (P.bAnk) solo disponible en el MPSW-4N.

®Tabla de funcién de operacién retardo de monitoreo por cada modo de salida

Tacdmetro digital escalizable MP5W41 AUTONICS Manual Espafiol www.viaindustrial.com

ouk-k SEARAd out-h out-L out-b ouk-! ouk-F
Funcion de limite de salida comparativa © X X (')} X ['))]
Funcién de temporizacion de correccion
de inicio P L © © O O ©
Avtonics M-14
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Serie MP5S/MPS5Y/MPSW/MPSM

EParametro

®Parametros grupo 0

m

Presione el boton [wp]

WPabhhi

1959949

Si presiona el botén[MD]en el modo RUN, avanzara a parametros grupo 0.

Ajuste el valor comparativo HH. Vea "rango de ajuste de valor comparativo por

modo de operacion"

Ajuste el valor comparativo H.
(|«]: cambio del digito de ajuste

[¥], [&] cambio del valor de ajuste)
(x1)

([«] : cambio del digito de ajuste
[¥]. [a] cambio del valor de ajuste)

([«]: cambio del digito de ajuste
[¥]. [a]: cambio del valor de ajuste)

([«]: cambio del digito de ajuste [v] , [4]: cambio del valor de ajuste)

®Rango de valor comparativo

por modo de operacién

Series [Modo de operacion| Rango de ajuste
F1,F2, F7, F9,
MPSS | F11, F12, F13 0:499999
mgg;/ F3, F4, F5, F6 0 arango tiempo de ajuste
F8,F10 -19999 a 99999
F1, F2, F7, F8,
MPsM LF9. F10, F11 02393
F3, F4, F5, F6 0 a rango tiempo de ajuste

#El rango de ajuste se cambia con el cambio
de posicion del punto decimal

Muestra el valor alto de pico entre los valores medidos.
Si presiona el boton [«] por 2 seg. el valor de pico se borrara y se vera el valor

actual de mediciéon

Muestra el valor bajo de pico entre los valores medidos.
Si presiona el boton [«] por 2 seg. el valor de pico se borrara y se vera el valor

actual de medicion

#Si presiona el botén en el modo RUN, avanzara a parametros grupo 0.
#Cuando avance a parametros grupo 0, el pardmetro y el ajuste de datos parpadearan en ciclos de 1 seg.
#(%x1) » El parametro que se muestra en la linea discontinua solo se ve en el ajuste de valor comparativo.

« Si el modo F se selecciona entre los modos de salida, ajustara solo desviacion Hy L , de esta manera los parametros

[PSE.hR] y [PSE.LL] no apareceran.

#Despues de cambiar el valor de ajuste en cada parametro, el dato se salvara presionando el boton[MB]por 2 seg. regresando
al modo RUN, pero si ningiin botén se presiona por 60 seg. mientras cambia datos, regresara al modo RUN con el valor de

ajuste previo.

*Si no es del tipo de ajuste de valor comparativo, Aparecera [h.PEL] cuando avance a parametros grupo 0.

Autonics
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Medidor de pulsos

®Parametros grupo 1

Presione el botén[MD| por 3 seg.
Este es pardmetros grupo 1

Muestra PR-A. | por 2 seg. y va a nodEt.

v Seleccione el modo de operacion.
—| AodE | | £l E"E’l”"”““i )
. |&]: Cambie el modo de operacion

peracion)

Seleccione el tipo de sensor de la entrada A. ®Sensor de entrada
| = PrhF —enPal F—+PrPhF—+PaPLF 4 Entrada tipo NPN
(], [&] cambie el tipo de sensor) «Entrada transistor ; aPnh.f
-Entrada contacto : nPr.LF

Seleccione el tipo de sensor de la entrada B. Entrada tipo PNP
= nPrhf— Pl F —PaPhf—PaPlF 4 Entrada transistor : PnP.h.F
(] , [&]: cambie el tipo de sensor) *Entrada contacto : PaPLF

Seleccione el modo de salida.
5tRrd—out-h—out-Ll>out -bsout-iout-F 4

(] ., [a] cambie el modo de salida)

v Ajuste la histéresis para la salida.
- 4_.,'5.' o001t i  Rango de ajuste: § ~ 9389 (el rango de histéresis cambia por la
; E i posicion de ajuste del punto decimal. ver pagina M-25)
(=], [a]: Cambie el valor de ajuste)

Y

Funcion temporizador de proteccion de inicio (StAr.t) o
funcién de limite de salida comparativa(L, LL) (FdEFY)

- FAEFY—SERAE ]

(] .[2]: cambie el valor de ajuste)

Ajuste el tiempo de proteccion cuando sea funcion temporizador de proteccién de
inicio (5EAr.t), rango de ajuste : 0.0 ~ 99.9 seq.

([«]: Mueva el digito[¥] ,[4]: cambie el valor de ajuste)

v Ajuste el tiempo auto-cero de entrada INA

| Auko A | |99999| Rango de ajuste: 0. | ~ 99939 seg

‘ ([{: Mueva el digito[v] ,[a]: cambie el valor de ajuste)
v l Ajuste el tiempo auto-cero de entrada INB
igggo g Rango de ajuste : 8./ ~39999 seg.

- (€] : Mueva el digito[¥] ,[4]: cambie el valor de ajuste)
Ajuste de proteccion de memoria.

| £c | > ofF ™ on 7 (oFF : Habilita proteccion de memoria,
o on : Desaceleracion proteccion de memoria)

| (7], [4] : cambie el valor de ajuste)

#8i presiona el botén por 3seg. en el modo RUN avanzara a parametros grupo 1.
#Cuando avance a parametros grupo 1, el pardmetro y el valor de datos parpadearan en ciclos de 1 seg.
#El parametro mostrado en la linea discontinua no se vera en el modo operando.
(Vea pagina M-13, "[Tabla de grupo de parametros, modo de operacién'.)
#( %1)La Serie MP5M se puede seleccionar desde F1 a F11.
#(x2)El parametro se muestra solo en caso de estar en ajuste de valor comparativo.
(Excepto para el MP5M-41.)
#(%3)La funcidn de seleccion de proteccién de memoria se vera cuando el modo sea F13 (modo multiplicacién).
(O modo F11 para MP5M-42)
#Después de cambiar el valor de ajuste en cada parametro, los datos se salvaran presionando el botén por 2 seg. y regresando al
modo RUN, pero si ningun boton se presiona por 60 seg. mientras cambia datos, regresara al modo RUN con el valor previo de ajuste.

Avutonics M-16
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Serie MP5S/MPS5Y/MPSW/MP5M

®Parametro

s grupo 2

Presione el bot6n[MD] por 4 seg.
Este es parametros grupo 2.
Muestra PArA.¢ por 2 seg. y se mueve al parametro [ dot ] automaticamente.

Seleccione banco de datos.

> = 2 q[¥], [&]: cambie el valor de ajuste)

Solo el MP5W tiene el parametro banco de datos.

®Rango de tiempo por unidad de

tiempo
SEG MIN
989.99seg. 999.99min.
9999.9 seg. 9999.9min.
99min59.9seq. 99hrs 59.9min.
ShourS9min59seg. | 99%hrs 59min.
99999seg. 99999min.

(¥]:cambie el digito de ajuste [¥] ,[4]:cambie el valor de ajuste)

Ajuste el valor de preescala de entrada B un exponente (y).

([«]:cambie el digito de ajuste[¥] [4] :cambie el valor de ajuste)

....... 4 f . : Ajuste el valor de preescala de entrada B mantisa (X).
PSfbH _Sﬂﬂgﬂ rango de ajuste : 8080 1 ~ 99999
(%e8) ([{J:cambie el digito[¥] ,[4] :cambie el valor de ajuste)

....... v
iPSrbLy i,’ﬂ nri rango de ajuste - 17 - 9 ~ 18 89(10° ~ 10")

4 Seleccione el ciclo de muestreo.
|D'l' SPt | 0.05 | =085 =85 i —+2 =4 8«7 (nidad: seg.)

| [w] | (v, [a]:cambie el valor de ajuste)

®Rango de ajuste del valor
comparativo por modo de

operacion
Series |Modo de operaciér| Rango de gjuste|
F1,F2, F7,F9,
Fi1,Fiz.F13 | 0399999
MP5S
0O arango
MPSY | F3, 74, F5. F6 tiempo de ajuste
MP5W,|
F8 F10 -19999 a
' 99999
F1,F2, F7,F8,
Fo. F10, Fi1 0299989
MP5M
0 arango
F3,F4, F5,F6 tiempo de ajuste

#El rango de ajuste cambia con la
posicion del punto decimal

dok Ajuste la posicion del punto decimal del valer en pantalla.
(*1) £ Kl £
| ooooo |] 80000 00860 —00000 —~00608—00000 Q
y
H i i 1Y Se veran los modos de operacion F3, F4, F5, F6 y ajuste la unidad de tiempo.
i tountd P tont -
: ]E» e | CESE0L kA n 7 ([7], [4]: cambie el valor de ajuste)
PESEL VM EAng
i [wo] i [mp]
: Y. - : X - Se mostraran los modos de operacion F3, F4, F5, F6
1‘_'5 E {: ] &,n 7 i |y ajuste del rango de tiempo.
H i i 899359—59393 —35533 .
i99999: 199999 95959(sec.) (1. [l ca_lmb\e el
i = 999999995 3(min.) valor de ajuste)
o Y..... : : Ajuste el valor comparativo HH. vea "rango de ajuste del
P 5 E.hhi .-99 99 9 valor comparativo por modo de operacion” para rango de ajuste.
{«]:cambie el digito de ajuste[~], [alcambie el valor de ajuste)
....... 4 . . . Ajuste el valor comparativo. ver "rango de ajuste del
P Sk h 99959; valor comparativo por modo de operacién” para rango de ajuste.
(%2) ([«]cambie el digito de ajuste[¥] [4] -cambie el valor de ajuste)
oo v : : Ajuste el valor comparativo LL. ver "rango de ajuste del
[ S £ L H ~GGUGU valor comparativo por modo de operacion” para rango de ajuste.
(] cambie el digito de ajuste[¥] .[4] :cambie el valor de ajuste)
- 4 : ; : Ajuste el valor comparativo L. ver "rango de ajuste del
PSELL HEGGGE’ valor comparativo por modo de operacion” para rango de ajuste.
(E:cambie el digito de ajuste E| ,|Z|:camb\e el valor de ajuste)
Y Ajuste el valor de preescala de entrada A mantisa(X).
|PSE.HH | |5.uuuu | rango de ajuste : 8060 1 ~99599
([«]:cambie el digito de ajuste [¥] ,[a] :cambie el valor de ajuste)
Y TR Ajuste el valor de preescala de entrada A un exponente (y).
|P5.‘_'HH| |JU [T | rango de ajuste 110 - 9 ~10 89 (10° ~10°)

#8Si presiona el boton por 4 seq. en el modo RUN, aparecera [ PA-A. ! ] después de [PAAAR. 2]. Si libera el botc’nnavanzara a
pardmetros grupo 2.
#Cuando avance a parametros grupo 2, el parametro y el valor de datos parpadearan en ciclo de 1 seg.
#( % 1)Se visualizara solo en los modos F3, F4, F5, F6
#( % 2)Si se selecciona el modo F entre los modos de salidas, solo se ajustaran las desviaciones H y L, por lo tanto los parametros [ PSE.hk ] y
[P5ELL ] no apareceran.
#( % 3)Se mostrara solo en los modos F7, F8, F9, F10. Pero en el caso de MP5M, solo se vera en los modos F7, F8.
#Después de ajustar el valor y cambiar cada parametro, si se presiona el botén por 2 seq. se salvaran los datos y regresara al modo RUN.
Si ningun botén se presiona por 60 seg. se salvara el dato anterior y regresara a RUN.

M-17
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Medidor de pulsos

®Parametro grupo 3

Presione el bulén por 5 seg.

Este es parametros grupo 3.
| qul'ﬁ 3 Se mostrara PA-A.3 por 2 seg. y se movera al parametro [ £5- h ] automaticamente
Ajuste el valor de limite alto de la salida de retransmision PV .

y
R FS - ’1 ; g 999 g Ver "ajuste de rango del valor comparativo por modo de operacion”
i i Lo ; para ajuste de rango.

s} ([«J-.cambie el digito de ajusteE [*]:cambie el valor de ajuste)
l—‘ *
4 X ; \ Ajuste el valor del limite bajo de la salida de retransmision PV.

FS - .'_ i : 33333 i ([«Jcambie el digito de ajuste [+] ,El:cambie el valor de ajuste)
®Ajuste el rango del valor
Seleccione la direccién de comunicacion comparative por modo de
4 . rango de ajuste : 53 ~ 59 op&_eracwon _ —
Hddl‘ : ﬂ ! («]:cambie el digito de ajuste Series |Modo de operacion | Rango desiste
i R [ : [¥] .[#]:cambie el valor de ajuste) EL Féa?'pi?’ 0299999
MP5S [ PpY=—
Seleccione la velocidad de comunicacion. MP5Y | F3,F4,F5, F6 ajlﬂedeﬁgmo
! ; , [9600—4800 —2400 — MPSWI 19999
bPS : i Slbnn; (% 2) - F8, F10 - 8
; i Ly ({«]:cambie el digito de ajuste 99999
. . F1,F2,F7, F8,
[&] .[«]:cambie el valor de ajuste) Fo. F0, F11 0 a 99999
) MP5M
Seleccione el remoto v el local. F3,F4, F5, F6 _E;ei::g_ﬁ
[~ oFF = on 7 (ofF : habilitar, o : deshabiitar) g po
i . #El rango de ajuste cambia con
(], [£]:cambie el valor de ajuste) la posicion del punto decimal
| Habilitar blogueo de botones para cada grupo de pardmetros
| L - oFF—*lol 0>l ! ofF : cancelar blogueo
Lol 3=+tol.2 tol.0 : bloquear PO~ 3
| ‘ {*] [4]cambie el valor de ajuste) tol. 1 bloquear P1 ~ 3
-« ’ J Lol 2 : bloquear P2 ~3
Lol 3 : boquear solo P3 ™
#8Si presiona el botén[mp] por 5 seg. en el modo RUN aparecerd, [ PA-R. {1y [PArA.2 ] después de [PA-A.T ). Lﬂegﬁi';;r‘e[g%le
Siel botrﬁ)n se libera llegara a parametros grupo 3. pulsos

#Cuando avanza a parametros grupo 3, el valor de datos y el parametro parpadearan en ciclos de 1 seg.
# (% 1)EL pardmetro se vera en solo en caso de que la salida de transmision PV.
#: (% 2)El parametro se vera solo en caso de que cuente con la salida de transmisién RS485. Cuando se selecciona remoto [rEnct] no
se podra operar desde los botones.
#Después de cambiar el ajuste del valor de casa parametro, el dato se salvara presionando el botén[MB]por 2 seg. regresando
al modo RUN, pero si ningun botén se presiona por 60 seg. mientras cambia datos, regresara al modo RUN con el valor
previo ajustado.

EAjustes de fabrica

®Parametros grupo 1 ®Parametros grupo 2 ®Parametros grupo 3
Modo Valor de ajuste Modo Valor de ajuste Modo Valor de ajuste]
nodE £l PLANY ! F5-h 39999
n-A nPnhF dot 00000 F5-1 HHHHH

out -k SEAFS PSERR 899995 Addr L
hY5 o001 PSE h 83959 bPS 9500
Sufrd FdEFY PoE L HHHH rEnok ofF
RukaR 83359 PSELL 80008 Lol offF
nEno ofF PSLAH 5000
PSLARY oot
dl 5P 0os

#Algunos ajustes quiza no se puedan ver debido al modo de operacién o especificacion de la salida.
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Serie MP5S/MP5Y/MP5W/MP5M

=IModo de operacion

®Seleccione el modo de operacion rsd£(modo) de parametros grupo 1.
®Hay 13 tipos de modos de operacion en la serie MP5S, MP5Y, MP5W.
Hay 11 tipos de modos de operacion en la serie MP5SM.

®Modo F1 (frecuencia/numero de revoluciones/velocidad)

Este modo es para mostrar la frecuencia calculada o

®Valor de muestreo y unidad de muestreo

numero de revoluciones o velocidad, midiende la -
. Valor muest. |Uni. mues. [a (Valor preescala)
frecuencia de la entrada A ‘
. Hz 1 Serie MP5
. Frecuencia
1)Frecuencia (Hz) = f *q [a= 1(seg)] kHz 0.001
Numero RPS 1
2)Numero de revoluciones(rpm) revoluciones rpm 60
=f nq [a= 60(seq.) ] mm /[ seg 1,000L
i ) B cm/ seg. 100L
Varios cbjetos a =60# - Velocidad M1 seq. L
3)Velocidad(m/min) = f % [o= 60 * L m/ min oo Encoder
)velocidad(m/min) = f *q [o= (m)] km / hora 360 )
D — - Serie MP5
Varios objetos  ¢=60%——— #Unidad de muestreo de r.om. predeterminada
1000N o Gréfica de tiempo
— /= |
%L = Longitud de la banda transportadora que es Entrada A “ 2 ™ W1 15 &
desplazada por ciclo de 1 pulso [m] Entrad !
N : Objeto sensado por 1 pulso ES: | [
.. Valor de preescala Muestreo (111 *q, (113) *q, (116) *q,
®Modo F2 (velocidad de paso) ®Valor de muestreo y unidad de muestreo Serie MP5
Muestreo de velocidad de paso entre el encendido Valor mues. |Uni. mues. | a(Valor preescala)
de entrada Ay encendido de entrada B. mm /seg 1000
; 100L
Velocidad de paso (V) = f *q [ a=L(m)] Velocidad [ SM/5¢G
de paso m/seg L
#f : Este es un niimero reciproco del tiempo m / min 50U
entre el encendido entrada A y encendido km / hora 3.6L

de entrada B.

#Unidad de muestreo de fabrica :m/seg

L : La distancia entre |a entrada Ay la entrada B[m] eGrafica de tiempo Sensor A Sensor B

a: Valor de preescala

Entrada A J_._._. . . ._
Entrada B _'_.ta .-—.—_._._.__..._._
Entrada | > | L I e S

pausa i t2 t3 t4 i 51 16! t7
Muest ! L . !
uestreo —_— —_ — —_
e n*e T 7e

ta : requiere min. 20ms para el tiempo de regreso

®Modo F3 (Ciclo)

Muestreo de tiempo cuando la entrada A de un
encendido al préximo encendido

Ciclo(T) = t

#t : Tiempo de medicién [seg.]

®\/alor de muestreo y unidad de muestreo

Valor muestreo Unidad muestreo
SEG MIN
999.99seg. 999.99min.
9999 9seg. 9999.9min
Ciclo 99min. 59.9seg. | 99hour 59.9min
ggz:;lsgm‘“' 999hour 59min. | goncor
99999seg 99999min. fotoeléctrico < MPs

#Ajuste la unidad de muestreo en el parametro grupo 2 twnt(unidad de tiempo) .
#Ajuste de fabrica para unidad de muestreo :999.99seg.
oGréfica de tiempo

Entraca A P 2 3 F it5 it6
Entrace || I
%[ ] nosemuestraen MP5M-4N, pausa
MP5M-41, MP5M-42. Muestreo t1 t3 t6
#1a : requiere min. 20ms para el tiempo de regreso
M-19 Autonics
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®Modo F4 (Tiempo de paso)

MP5W41 AUTONICS Manual Espafiol www.viaindustrial.com

Medidor de pulsos

®\Valor de muestreo y unidad de muestreo

Muestra el tiempo de paso de una cierta
. . . . . Valor muestreo Unidad muestreo
distancia para medir el tiempo entre un encendido SEG N
y el siguiente encendido de |la entrada A 999 89seg. 999 99min
Tiempo de paso (seg) =t *q Tiempo | 9999.9seg. 9999.9min.
de paso 99min. 59.9seg. | 98hour 59.9min. \ﬂ‘\
p e\
y - L(m) 9"";;::9’“‘"' 999hour 59min. R
[ Distancia recorrida en el ciclo de 1 pulso [m]] 999905eg, 29999min iﬂe';‘:
. #Ajuste la unidad de muestreo en parametros grupo 2 twnt(unidad de tiempo).
#t : Tiempo medido[seg] #Ajuste de fabrica de unidad de muestreo:999.99seg.
L : Distancia determinada [m] ®Tabla de tiempo
#a : Valor de preescala
Entrada A —-— !
t1 t2 t3 t4 i 15 6
Entada u —
pausa
#[ ] nose muestra en MP5SM-4N,
* * *
MP5M-41, MP5M-42. Muestreo t1 *q t3 *qy 6 *q
®Modo F5 (Lapso de tiempo) eValor de muestreo y unidad de muestreo
i . Unidad d 4 Serie MPS
Muestra el tiempo de encendido de |a entrada A. Valor muestreo nidad de muestreo
SEG MIN # Unidad de muestreo .
- especificacion de fabrica
Lapso de tiempo(T) = t £99 98seq. 959.98min. - 999 99seq.
9999.9seg. 9999.9min.
Lapso 99min. 59.9seg. |99horas 59.9min
st : Medicion del tiempo de encendido entrada Afseg] | 98 1€MPO o —rr ;
" |999horas 59min.
59seg.
99999seqg 99999min.

; - . ) Estampado
# Ajuste la unidad de muestreo en parametros grupo 2 Ewnk(unidad de tiempo) - P

#Unidad de muestreo ajuste de fabrica:999.99seg

®Grafica de tiempo

Entraca A — I (R

t1 ta 12 ta 3
%[ ] nose muestra en MP5SM-4N, : g
MP5M-41, MP5M-42. Entrada ||
pausa
Muestreo t1 t3
ta : requiere min. 20ms para tiempo de retorno
®Modo F6 (Intervalo de tiempo) ®Valor de muestreo y unidad de muestreo Serie MP5
. Valor muestreo Unidad de muestreo
Muestra el tiempo en que enciende la entrada Ay u SEG Y
al encendido de la entrada B. 595 99500 Py
Intervalo de 9999 9seg. 9999.9min.

Diferencia de tiempo(T) = t(Ta~Tb)

#t(Ta ~ Tb) : Tiempo medido desde encendido
entrada A al encendido entrada B[seq]

tiempo 99min. 59.9seg. [9%horas 59.9min.

Shoras 59min. | gggnoras 59min.
59seg

99999seg. 99999min. Sensor A ﬁ’Sensor B

#Ajuste la unidad de muestreo en parametros grupo 2 t.unkt(unidad de tiempo).
#Ajuste de fabrica unidad de muestreo:999.99seg.

®Crafica de tiempo

#[___ ] nose muestra en MP5M-4N,
MP5M-41, MP5M-42.

Entrada A —

Entrada B

Entrada
pausa

Muestreo t1 t2 t4 17

ta : requiere min. 20ms para tiempo de retomo

Tacdmetro digital escalizable
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Serie MP5S/MP5Y/MPSW/MP5M

®Modo F7 (promedio absoluto)
Muestra que tan rapido o lento (retraso) es el porcentaje

en velocidad o valor etc. de la entrada B contra la entrada A.

Promedio absoluto = (entrada B / entrada A) * 100%

Frecuencia entrada B[Hz] * B
Promedio absoluto= (Hz]* B

Frecuencia entrada A[Hz] * Aa

#Aa: Valor preescala de entrada A
Ba: Valor preescala de entrada A

* 100[%]

®Valor de muestreo y unidad de muestreo

Valor muestreo Unidad muestrec

%

Promedio absol.

L
Flujometro A ?

N

Flujometro B

. i . Liquido
® Grafica de tiempo
Serie MP5
Entradca A — {; /
fA '
> Muest Frecuencia de entrada B[Hz]tBa‘ 1000%
estreo =
Y Frecuencia de entrada A[Hz] % Ay 1%l
Entrada B —,_\—I_\—
Pom i
—

#Pausa (Hold) : la sefial de pausa esta en ON, el valor de muestreo
se pondra en espera hasta que la sefial de pausa pase a OFF.

eModo F8 (promedio de error)

Muestra que tan rapido o lento (retraso) es el
porcentaje (%) para la entrada B contra la entrada A.

Entrada B-Entrada A

Prom. error = *100[%]
Entrada A
(Frecuencia entrada B[Hz]* Ba )
(Frecuencia entrada A[Hz] * Aa )
Prom error = *100[%]
Frecuencia entrada A[Hz] ® Aa

#No hay modo de promedio de error en los modelos
MP5M-4N, MP5M-41, MP5M-42

®Valor de muestreo y unidad de muestreo

Banda A

Unidad de muestreo
Prom. error %

#Aa: Valor de preescala entrada A
Ba : Valor de preescala entrada B

Valor muestreo

Serie MPS
®Crafica de tiempo

Entrada A —m

Entrada B { 4

Pom

R

#Pausa (Hold) : la sefial de pausa esta en ON, el valor de muestreo
se pondra en espera hasta que |a sefial de pausa pase a OFF.

®Modo F9 (Densidad)
Muestra el promedio de densidad de la entrada B

contra la suma total de la entrada A y la entrada B.

Densidade.ENtrada B
NS htrada A + Entrada B

*100[%)]

Densidad -Frecuencia de entrada B[Hz]* B
ensidad=
! (Frecuencia de entrada A[Hz] ® Aq)
+(Frecuencia de entrada B[Hz] % Bq)

*100[%]

®Valor de muestreo y unidad de muestreo

Unidad de muestreo
%

Valor de muestred
Densidad

=

Flujémetro B

#Aq: Valor de preescala entrada A

Bq: Valor de preescala entrada B Flujometro A

Serie MPS

Liquida

®Grafica de tiempo

B I I R

Entrada A !
A i
Entrada B m
i 1B
-

#Pausa (Hold) : la sefial de pausa esta en ON, el valor de muestreo
se pondra en espera hasta que la sefial de pausa pase a OFF.

#El modo F8 se aplica a os modelos MP5M-4N, MP5M-41,

MP5M-42
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Medidor de pulsos

®Modo F10 (Error)

Muestra el error entre la entrada estandar A ®Valor de muestreo y unidad de muestreo  Banda A

vy la entrada comparadora B. Valor muestreo | Unidad de muestreo
Error Unidad de ajuste END
Error = entrada B - entrada A #Aa: Valor de preescala entrada A

Ba: Valor de preescala entrada B
®Crafica de tiempo

Entrada A ——I—J—l— Entrada B —I—l—'—l—
i i B

7y :
- -~

Error = (Frecuencia de entrada B[Hz]  Ba)
~ (Frecuencia de entrada A[Hz] * Aa)

Serie MPS

#No hay modo de error en los modelos MP5M-4N,
MP5M-41, MP5M-42. #Pausa (Hold) : la sefial de pausa esta en ON, el valor de muestreo
se pondra en espera hasta que la sefial de pausa pase a OFF.

®Modo F11 (Medicién de longitud)

. ®Valor de muestreo y unidad de muestreo
Muestra el numero de pulso de entrada A :
mientras la entrada B esta en ON. Valor muestreo | Unided de muestreo
Cantidad [EA]
Medicion mm
Medicién de longitud = P % o longitud om ‘_ﬁSEnsor
#P : Numero de pulso entrada A, m fotoeléctrico
o Valor de preescala #Valor de fabrica (unidad):Cantidad [EA] Serie MP5
®Grafica de tiempo
1. 2 3 4 5 6 1 2 12 3 4
Entrada A
. Entrada B ? —
#Modo F9 se aplica a modelos MP5M-4N, ta i i ith
e e
MP5M-41, MP5M-42. Entrada m
pausa (Hold)
Muestreo 6 % 4 % g
+kta, th : requiere min. 20ms para tiempo de retorno
®Modo F12 (Intervalo) ®Valor de muestreo y unidad de muestreo Serie MP5
Muestra el numero de pulso de entrada A desde el Valor muestreo] Unidad de muestreo
momento en que la entrada B esta en ON hasta la Cantidad[EA]
proxima ves que este en ON. mm
Intervalo )
cm Tacémetros /
Intervalo=P * o m - Medidores de
s pulsos

#:Valor de fabrica (unidad):Cantidad [EA]

=P : NOmero de pulsc entrada A i ; <
P ' ®Grafica de tiempo BT fameidctrico
o : Valor preescala 1 2 3 4 12 1.2 3
Entrada A
Entrada B !
ta th i
Entrada [
#Modo F10 se aplica a los modelos MP5M-4N, pausa (Hold) | H i i
MP5M-41, MP5M-42. Muestreo 4 dg [ 3%q

#ta . requiere min, 20ms para tiempo de retorno

eModo F13 (Multiplicacion)

®Valor de muestreo y unidad de muestreo
Muestra el valor de conteo contra los pulsos

de la entrada A. Valor muestreo | Unidad de muestreo
Multiplicacion Cantidad[EA]

®Crafica de tiempo y operacion

Integracion =P #q {iCuenta el nimero de pulso entrada A.
‘z'Entrada B es una sefial habilitadora de entrada, cuando esta en ON,

se detiene el valor de muestreo y el conteo de entrada A, vuelve a contar la

#P : NOmero de pulso de entrada A, entrada a cuando pasa a OFF.
o : Valor preescala 12 3 4 5 & 12 3 4
. fradaa— I [ [ M AN AR AR MAAMMA
#Velocidad max. conteo: 50kcps niaca
(misma que la max. frecuencia de respuesta) Entrada B —
Entrada -
#Modo F11 se aplica a modelos MP5M-4N, RESET i
MP5M-41. MP5M-42 Muestreo 0| 1] 2|3 4 5/68] o 1]/2]3]4

=1 valor de muestreo
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mModo de salida

Serie MP5S/MP5Y/MPSW/MP5Ms

®Seleccione el modo de salida en oué - E(tipo de salida) parametro grupo 1

®La serie MP5 tiene 6 tipos de modos de salida. No hay modos de salida en los modelos, MP5Y-43/44/45, MP5M-41.
= Modos de salida S(Standard), H(High), L(Low), B(Block), I(One shot), F(Desviacion).

®Modo de salida B: para ajustar el valor de comparacion, el modo B debera ser LL<L<H<HH, el modo F debera ser L<H, los
otros modos de salida S, H, L, | operan individualmente, sin importar el tamafio del valor de comparacién.

(No hay salidas GO, HH, LL, en el MP5M-42)

©OModo de salida S(Standard) [5tArd ]

HH

Valor H
comparativo L
LL

Salida GO

LL
Valor de muestreo =valor comparativo HH % HH salida ON
Valor de muestreo =valor comparativo H % H salida ON
Valer de muestreo < valor comparativo L = L salida ON
Valor de muestreo < valor comparativo LL ¥ LL salida ON
Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL estard en ON.
©Modo de salida H(High) [ out-h ]
HH

Valor H
comparative L

LL
HH

Salida L

GO

Valor de muestreo =valor comparativo HH #~ HH salida ON

Valor de muestreo =valor comparativo H = H salida ON
Valor de muestreo =valor comparativo L & L salida ON

Valor de muestreo >valor comparativo LL % LL salida ON
Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL estara en ON.

©Modo de salida L{Low) [ out-L]

HH

Valor H
comparativo L
LL

HH
H

Salida

LL

GO
Valor de muestreo < valor comparativo HH % HH salida ON

Valor de muestreo < valor comparativo H # H salida ON

Valor de muestreo < valor comparativo L " L salida ON

Valor de muestreo < valor comparativo LL *# LL salida ON

Salida GO : cuando no haya salidas HH, H, L, LL estard en ON.
OModo de salida B(Block) [ out-b]

HH
Valor H
comparative L

LL

HH

Salida GO

L ___v_sc
L s},

Valor de muestreo = valor comparativo HH % HH salida ON

valor comparativoHH =Valor de muestreo = valor comparativo H " H salida ON

valor comparative LL<Valor de muestreo = valor comparativo L L salida ON

Valor de muestreo < valor comparativo LL " LL salida ON
Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL , estard en ON.

©Modo de salida tinica I(One Shot)[ out-/]

HH
Valor H
comparativo L

LL

HH |
H -
Salida GO RE™
L wi—e— [
[ S :
Valor de muestreo valor comparativo HH " HH salida ON
Valor comparativo HH >Valor de muestreo = valor comparativo H " H salida ON
Valor comparativo H >Valor de muestreo = valor comparativo L " L salida ON
Valor comparativo L >Valor de muestreo = valor comparativo LL = LL salida ON
#No hay salida GO en el modo I.
#El tiempo de salida unica () se ha fijado en 0.3seg.
#No hay histéresis en el modo de salida comparativa (One shet).
©Modo de salida F(Deflection) [out-F]

Esta funcion es memorizar el valor de ajuste y sus salidas cuando
exceden la desviacion de H, L.
®Memorizar el valor de ajuste: memorizar el valor de muestreo actual
como el valor de ajuste presionado el boton ((M|+|a[) .
®Mostrar el valor de ajuste : verificar el valor de ajuste memorizado
con el botén (IZ| ). (Mostrar el valor memorizado presionando
continuamente el botén [4] )
®Ajuste de desviacion: establezca la desviacion H[PSt. k],
L[P5 ¢t L] por medio del valor de ajuste. (el valor de desviacion
se memorizara hasta que ajuste la siguiente desviacion
de nuevo cuando apague la alimentacion.)
®Rango de ajuste de desviacion: 0.0001 a 99999(el rango
de ajuste cambiara por el ajuste del punto decimal.
Si ajusta el punto decimal como 0000.0, el rango ajustado sera
de 0.1 2 9999.9.)
®QOperacion : valor de muestreo < valor comparativo L &
salida comparativa L en ON,
valor de muestreo = valor comparativo H =
salida comparativa H en ON

Presione los botones (@HZ‘) para
[memnrlzar el vallor de ajuste al

) mismo tiempo
Desviacion H
(Ilimite alto)

Valor de ajuste

Ay

Desviacién L

(limite bajo) /

ON i
S N S —
|

N/
~

Alimentacion

Memoria valor ON
de ajuste OFF

Salida L ON
desviacion OFF

(x1)

Salida H ON
desviacion  OFF

= |

(%2)

#(% 1) Cuando seleccione la funcion de ajuste de salida
comparativa, no habra salida.

#(%x2) En |a salida de arriba se asume que el valor de ajuste
previo en memoria se encontrara todavia disponible.

#No hay salidas HH, GO, LL en el modo F.

FAunque ajuste la desviacién como "O(cero)", trabajara como

“desviacion 1.".
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Medidor de pulsos

[EFunciones
©Seleccion del intervalo de muestreo (Funcién de temporizacién de correccion de
Mide y muestra el nimerc reciproco (o alterno)del arranque (modo 5£Ar.t de parametro grupo 1)
tiempo de medicién para deteccién de objeto. La La funcion es para inhibir la salida proveniente del
precision de la medicion puede caer debido a que el tiempo de ajuste. (rango de ajuste de tiempo de 0.0
tiempo de medicion del intervalo es muy corto, si el a 99.9seq.)
objeto gira a velocidad. Modo de salida aplicable: S, H, L, B, I, F
Es posible cambiar el ciclo de muestreo en rangos de ) Tiempo de retardo de monitoreo
0.05/0.5/1/2/4/8seg.), puede mostrar el valor promedio d‘,fo'grmj'f;;ﬂﬁ,'ﬁ =] ™~ /
del valor de mediciéon para mantener la exactitud en la L LL NS
medicion cuando el giro es a gran velocidad. En caso de
tener salidas preajustadas, la respuesta se retrasara
cuando el tiempo de medicion es grande. Por eso ajuste Salida Sin salida .
el tiempo de medicién adecuadamente. (2 Funcién de limite de salida comparativa
modo FdEFY de grupo 1 de parametros
Entrada — UL Anani ( £FJ de grupo 1 de parametros)
Esta funcion es para limitar la salida LL, L antes
Sampleo — que las salidas H o HH.
Contea interno Modo aplicable de salida: modo S, B, F

®El modo de salida es el modo S
(operacién inicial después de alimentar)

#Seleccionar periodo de sampleo de muestreo en
parametros grupo 2.

©Funcién preescala H:
Esta funcion de preescala permite multiplicar el nimero Cgm\:,i?;ﬁm L
de pulsos o duracion de pulso por la variable (X « 10) L
asi se muestra la especificacion de la medicién. .
Mostrara la frecuencia o RPM del valor de preescala, HH ¢
midiendo la frecuencia de entrada. Por ejemplo, el valor H _
de preescala cuando se necesite mostrar las RPM como co NN
se ve abajo. Por ejemplo, ¢ Cual es el valor de preescala Salida L Fommmmdiooeon-
a cuando se muestran las rpm? N r
i i ;
RPM = f#q Punto donde se libera la funcién de __]
=fRGO&(1/ N) limite de salida comparativa,
=fh60%(1/4) #Salidas comparativas L, LL no operan después o
= f*G0%0.25 de poner la alimentacion. Tacometros /
=fk15 Medidores de
# 1 - pulso de entrada (frecuencia) por seg. =Cuando el modo de salida es el modo S el valor pulsos
#q: valor de preescala de ajuste de HH, H, L, LL no se afectan entre si.
#N : numero de pulsos por 1 revolucion De esta manera el valor de HH puede serigual o
®Ajuste valor de preescala (¢=15) menor que el valor de LL.
Ajuste valor de preescala (a.) como (X) Y (y) ®El modo de salida es el modo B
separadamente en PSLAH, PSLAY(PSLLH, PSLEY) de (operacion inicial después de aplicar alimentacion)
parametro grupo 2. HH
Ajuste preescala (¢=15) como (X):1,5000, y:10’ Valor H
Es posible tener el mismo valor de muestreo comparativo L
aun si ajuste a X=0.1500, y=10° L
rango de ajuste X : 0.0001~9.9999 [
rango de ajuste Y: 10° ~10° HH 7 ;
iyt . . H —
©Funcion de muestreo de monitoreo de valor pico m
Salva el valor de pico alto (High Peak) h.PE o el valor de Salida | GO T : 5
pico bajo (Low Peak) L.PEX contra el valor de muestreo. L '—-—-7
®Esta funcion es para salvar el valor de pico alto (R.PEY) LL - i :
o el valor de pico bajo (L.PE¥) contra el valor de Punto donde se libera la funcion J
muestreo. de limite de salida comparativa.
®\/ea parametros grupo 0 para el Reset. #| as salidas comparativas L, LL no operan después de

©Funcién de monitoreo de retardo aplicar alimentacion

Controla de manera estable para limitar la salida L, LL
hasta que una o todas las salidas operen o hasta que el

i . o menor al valorde LL .
equipo se encuente es estado estable contra el cambio El valor de ajuste debera ser en secuencia
de entradas tal como la corriente de operacién cuando LL<L<H<HH .
un motor esta funcionando después del arranque.

#Cada valor de ajuste HH, H, LL, L no tendra efecto
sobre los otros. Asi el valor de HH puede ser igual
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Serie MP5S/MP5Y/MP5W/MP5M

®El modo de salida F
(operacidn inicial después de alimentar)

|: Desviacién H

Valor

. Valor de
comparativo

ajuste
Desviacion L

Punto donde se libera la funcién de
limite de salida comparativa.

#La salida comparativa inicial L no opera después de
aplicar alimentacién.
#E|l modo de salida es el modo F, la funcion de limite de
salida comparativa se liberara en el valor de ajuste
(ajuste estandar).
#|as desviaciones H y L no se afectan entre si.
Asi, el valor de ajuste de la desviacion H puede ser
igual o mencer al valor de ajuste de la desviacion L.

©Funcidn histéresis
Ajuste el valor de histéresis (A) para un valor de ajuste
comparativo, para prevenir operacion inestable debido a

un funcionamiento ON/OFF frecuente.
Punto de retorno de salida

/\‘/ cuando no hay valor de histéresis
\

Valor de ajuste

compaHre.:lt’:i; v .\
Valor de ajuste \ t
comparativo™ Al N
LLL —r——
Salida H, HH _
Salida L. LL
Acvalor de histéresis
Posicién punto Rango de ajuste
00000 0000 ~ 9999
0000.0 000.0 ~999.9
000.00 00.00 ~99.99
00.000 0.000 ~ 9.999
0.0000 0.000 ~ 0.999

#Se puede ajustar a "0" pero si se hace, la operacion se
realizara como "1".

#Valor de ajuste inicial es 0001.

#Se puede hacer el ajuste en el modo "»Y5" parametro
grupo 1.

©Funcion de ajuste de tiempo auto-cero

Si no hay entrada de pulso dentro del tiempo de ajuste

(tiempo auto-cero) se considera que la sefal de entrada

se corta creando forzozamente el valor "00000" . Note

que el ajuste de tiempo auto-cero debera ser mas grande

que el intervalo mas chico de pulso de entrada. De otra

manera sera dificil tener un valor de muestreo "00000".

®Rango de ajuste tiempo auto-cero:0.1 ~ 9999.9seg
(valor de fabrica: 9999.9seq)

®Cuando el valor de muestreo sea "00000", cada salida
respondera como si fuera programada para "0".

@ Ajuste el tiempo en los modos "AutoR" y "Autob” de
parametros grupo 1.

©Funcién ajuste de bloqueo

Esta funcion es para habilitar o deshabilitar cada
paréametrc y cambio de modos.

) i e R
oFF — _ — —
Lal O ® o ® Py
Lal t - o o ®
Lal @ - - o ®
Lal 3 - — _ °

# -1 Desblogueado, @ : Blogueado
s Ajuste funcion bloqueo en parametro grupo 3.

©Funcion de ajuste de blogueo por hardware interno

La funcién Lol bloquea por medio de hardware interno
en parametro grupo 3 los ajustes indebidos o erréneos.

®Series MP5S, MP5Y, MPSW

Pin Modo Nota
hO(LH(?CrE(‘;")are m Verificar: O, Cambiar: O fél?r?ca
h1(||_—|:£|ii;/\;are m Verificar: O, Cambiar: x
h2(LHc§a£E;v)are m Verificar: x , Cambiar: x

# El ajuste del pin para el ajuste Lock se encuentra en el PCB intemo.
@ Serie MP5M

Sw Modo

ho
(Hardware Lock0)

2
Harawaro Look) | OV [g
(Hardware Lock1) OFF
ONE| |E|
h2 OFF

(Hardware Lock2) P
ONEl H
OFF

# Es posible bloquear o desbloquear después de suministrar
alimentacion en el ajuste de blogueo del hardware interno.

Verificar: O, Cambiar: )

Verificar: O, Cambiar: x

Verificar: x , Cambiar: x

©Funcion de conmutacion de banco de datos
Esta funcion es para seleccionar y programar 2
conjuntos de valores de ajuste comparativos y 2 tipos de
valores de preescala (banco de datos 1, banco
de datos 2).
®Cuando 3 de las 5 terminales se encuentran en circuito
abierto se usaran el valor comparativo y del banco de
datos 1.
®Cuando 3 de las 5 terminales estan corto-circuito, se
usaran los valores comparativo y de preescala del
banco de datos 2.
®Para salvar el valor comparativo y de preescala en
cada banco de datos, seleccione el banco de datos a
usar en el modo P.6AE de parametro grupo 2, asi
cuando salve los valores de comparacion y preescala
lo hara en el banco de datos correspondiente.
#Esta funcion es solo para la serie MP5W.
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Medidor de pulsos

©Funcion de seleccidon de unidad de tiempo s|alc|T[E|c s[alc]T[E]e
o ) T|om|x|T R T|D|Mm|x|T|R
E05|b|I|dad de visualizar el valor PV en varios rangos de atoorden |X[R[R]|T[X|C MR
tiempo.
®Funcion de seleccion de unidad de tiempo se puede MPSW. i [alslalclTElC '
ajustar en parametro grupo 2. . el oM x|TIR] !
®Modo aplicable: modos F3 a F6 LAl v <X[R[PITIXIE]
SEG. MIN et LN N
999.99seg 999.99min. #A — Min. 4seg, B — max. 300mseg,
9999 9seq. 9999 9min. C — min. 20mseg.
99min59.9seg 99hrs59 9min ©Comando y bloque de comunicacién
Bhre5eminGaseg. JTET— Formato del comando y respuesta
99999seq. 99999min. [ stx [ 10" | 10 | ETx | cre]
- NN S
#No hay modo de ajuste "dot" cuando programa la Cadigd Cédigo Cédigo Texto Cddig(i‘ Cadigo
funcion de muestreo de unidad de tiempo. inicio | direccion  encabezado ENDﬂ CRC

#El rango de tiempo de la parte (
serie MP5SM.

©Desmontaje de la cubierta (interruptor DIP)

) no se vera en la

Desmonte la cubierta después de desconectar la alimentacion.

®Serie MP5W, serie /IMP5Y y serie/MP5S-4N

#Presione el conjunto de
terminales (1 y jale en
direccion hama (2.

Empuije el sequro de la cubierta del interruptor DIP con un
destornillador, jale hacia afuera, se separa.
#Tenga cuidado de no herirse con la herramienta.
mSalida de comunicacién
©@O0rganizacion del sistema

Terminacién de resistencia

(100 a 1200
B() B gere
AH) ae) MO
Sistema de \/ \/ \/
alto orden
+)B(-) +) B()
Sene Serle Sene
MP5 MP5 MP5
01 02 31

©@Organizacion del control de comunicacion

1. La organizacion del control de comunicacion de la
serie MP5 es un protocole (no compatible con
otros sistemas).

2. Después de 4seg. de haber alimentado el sistema
superior, comenzara la comunicacion.

3. La comunicacion inicial la comenzara el sistema
superior. Cuando la sefial de comando salga
del sistema el MP5 respondera.
Si no hay respuesta después de 3 intentos de la
sefial de comando del sistema superior, se
producira un error.

Rango de calculo del Check Sum CRC

(1,Cédigo de inicio
Muestra el primer bloque BLOCK
STX D [02H], en caso de respuesta se afiade,
ACK/NAK.
(2:Codigo de direccion
Con este codigo el sistema de alto orden puede
distinguir la serie MP5 y se puede
ajustar en el rango de 00 a 99.
(BCD ASCII)
3,Cadigo encabezado
Muestra el comando formado por 2 |letras como se
ve abajo.
RX(solicitud lectura) — R[52H], X[58H]
RD(respuesta lectura) — R[52H], D[44H]
WX(solicitud escritura) — W[57H], X[58H]
WD(respuesta escritura) — W[57H], D[44H]
4 Texto
Indica en detalle el contenido del comando/respuesta.
(ver concepto comando)
(5)Cadigo END
Indica el final del bloque BLOCK. ETX — [03H]
®CRC
CRC significa verificaciéon redundante ciclica, llamada
codigo pelinomial. EI CRC es para una transmisién/
recepcion mas adecuada para verificacion de errores.
Existen el CRC-8, CRC-16 y CRC-32, de estos el
CRC- 8 se ha adoptado en la serie MP5 de acuerdo
a la regulacion polinomial CCITT-8.
(ver tabla CRC8) valor de resultado es HEX 1 Byte.

< Tabla CRC8 >

of1|2]3|4]|]5|6|7|8]|9|A|B|C|D|E|F
0x00 |Ox5E |0xBCIXE2| 0x61 | 0x3F [0xDD10x83 |C2 |0x9C [0xTE | 020 [0xA3 [0xF D Ox1F [ Oxd 1
0x9D]0xC3|0x21 [0x7F 0xFC | OxA2{ 0x40|0x1E [0x5F 001 |0xE3 [0xBD |0x3E | 0x60 | 0x82 |0xDCY
0%23 |0x7D|0x9F [0xC 1| 0x42 | 0x1C| 0xFE|0xAD|OxE 1 |0xBF |0x5D| 0x03 | 0x80 |0xDE| 0x3C| 0x62
(0xBE|0xE0 | 0x02 |0x5C|0xDF| 0x81 | 0x63|0x3D|0x7C| 0x22 |0xCO| 0xSE |0x 1D | 0x43 | OxAT| OxFF
0x46 | 0x18 | 0xFA | 0xA4 ] 0x27 | 0x79 [ 098 |0xC5 | 0xB4 [0xDA0:38 | 0x66 [0xE5 [0xBB | 0x59 [ 0x07
(0xDB| 0x85  0x67 | 0x38 J0xBA|0xE4 | 0x06 | 0x58 |0x19 |0x47 |0xAS [0xFB|0x78 |0x26 (0xC4 [0x0A|
0x65 | 0x3B |0xD9) 0x87 | 0x04 | 0x5A | 0xBB|OXEE [0xAT [0xF [0x1B [Ox45 [0xC6 | 0:98 | OxTA|0x24
0xF8 | 0xAB | Oxdk4 [O0x1A| 0x89 [0xC7  0x25(0x7B [0x3A | 0x64 |0x86 |0xD8 0x58 | 0x05 | OxE7 |xBS
10xD2)0x30 |OxBE OxED|0xB3 | 0x51 | 0xOF [0x4E 010 {0xF2 [0xAC|0x2F |0x7 1 |0x93 [0xCDY
0x4F |0xAD0xF3 | 0x70 | 0x2E [0xCC0x92 [0xD3[0x8D |0x6F [0x31 |0xB2 |0xEC| 0x0E | 0x50
OxAF|0xF1]0x13 [0x4D0xCE| 0x90] 0x72|0x2C[0x6D 033 |0xD1 | Ox8F |0x0C | 0x52 | 0xB0 |0xEE|
0x8E |0xD0]0x53 |0x0D | OxEF|0xB1 | 0xFC |OxAE[0x4C | 0x12 [0x81 [0xCF |0x2D 073
(0xCA| 0x84 | 0x76 |0x28 J0xAB | 0xF5 | Ox17|0x49 | 0x08 | 0x56 [0xB4 |0xEA[0xE9 [0x37 |0xD5(0x8B
0x57 | 0x09 |OxEB |0xB5 | 0x36 | 0x68 | 0xBA|0xD4 | 0x95 [0xCB0:x29 [0x77 [0xF4 [0xAA| 0x48 [0x16
OXE9|0xB7 |0x55 |0x0B [ 0x88 [ 0xDB[ 0x34 [0xBA |0x28 |0x75 |0x07 [0xCO[0x4A [0x14 [0xFB |0xAL
0x74) 0x2A]0xC8]0x96 | 0x15 | 0x4B{ 0xA| OxF7 [0xB6 |0xES [0x0A | 0x54 0xD7 | 0x89 |0x6B | 0x35

(M)
Tacometros /

Medidores de
pulsos

mmo|o|o|r|o|o|~N|oe ok |w|n|o]o
[¢]
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Serie MP5S/MP5Y/MP5SW/MP5M

©Comando de comunicacién
®| a caracteristica (numero) en " " es ASCII.

2. Respuesta (serie MP5)
Cuando se completa la operaciéon despues de la recepcion

®| ectura (Read[RX]) de medicion:
Address 01, Command RX
1. Comando (Command(Upper))
(1)Comando
(2) Aplicacion : Direccion (Address(01)), codigo
encabezado (Header code(RX)),
Valor actual del banco ( (Current value
(PO) of Bank(0), JCRC Check sum(B5H)

ST)(U‘1 RlX 0 P|D+ ofofofojofoO 0 |ETX| CRC
sei | Direcion Banco - 5 A 3|anz 1 | Punio Check
(\r;;: (Addiress) [Comando Bank) (Comando [simbao] 10 [10]10°[10% 10" |10 dodimed END| om
02H 30H|31H 52H|58H 30H 5CH|30H 2BH [30H |30H [30H|30H |30H|30H| 30H (03H| BSH

2. Respuesta
(1)Recepcion normal : afiadiendo ACK[06H] al valor
actual del banco de transmisién de datos(0) es +1.234.

hodsnd o [1]r[o] o [p[o]«Jo]o]1]2]s]4]3 [rdere

. slanz g o2 £ oo fored

ACK| Inicio| Direccitn [Comand | BancolComanda [Sirbob| 10#[10#|10°10% [10"|10° | dec- [ End [ 77
(Start] (Address) (Bank; imal

06H [02H 3]H|31H EEH‘MH 30H 50H|30H 2BH [30H | 30H | 31H| 32H [33H [34H | 33H | 03H| 23H

‘2)Recepcion normal; afiadiendo ACK[06H] al valor
actual del banco de transmision de datos (0) es -56.7.

ACKSTXD|1 R|D [} F'|07 0l0|1|5|6]|7]|1 |EX|CRC

) : Punto) _ lohedc

ACK| Inicio | Direccion |Comando | Baned) Comande (o] 10710 (10740 {10 ' 10° | dec- | End [ 217
(St (Address) {Bank imal

06H |2H EDHlCﬂH EQH‘MH 0H 50H|K)H 2DH|30H|30H[31H| 35H|36H|37H |31H | 03H| 42H

®Escritura (Write[WX]) del valor de medicién/ajuste:
Address 01, Command WX
1. COMMAND(Upper)
1, Comando
2)Aplicacién : Address(01), Head Code(WX),
El valor de ajuste en SV-HH
(CO) del banco (0) es +1.234.
Wl X 0

STXU|1 C‘O+GO12345EFXCRC

Puntt
10° | dec-
el

Check

Inicio| Dirsccién |Comando ?anokﬂ] Comando |simbde[10° [10° [10°[10° End | m

(Star) (Address) Banl

02H 3(JH|31H 57H|58H 30H

43H‘30H 2BH |30H [30H | 31H| 32H|33H |34H | 33H [03H | 5DH

crasd acr | 5| esey| Comanda Bé”:f) S |+ 10| 10*|10°[107|10'|10°|DP[ETX|CRC normal.
=
0oz | = [ U hodsnd o [1 [ w[o] o [clol«[o]o]1]z]=]] Ffere
g |ACK |Inicio | Direccien| Gomando | Banca |Comands [sirbei] 1% 10°|10% |10 10’Pdum°EaChe‘*
= "R o Iricio | Direccion)| o | Banco N N N = ! b e
] 06H |02H R | "D 03H|CRC oo | erace Bty 10 e sum
23 02H | e oshilcre 06+ [02H 30H|31H 5?H|44H 30H 43H‘30H 2BH|30H|30H| 31H|32H| 33H|34H|38H |03H| acH
38 -
- 3. Error CRC : transmite solo el NAK[15H].
] sl ik A G3H|CRC (transmitir de nuevo)
4. Otros : sin respuesta del ACK/NAK
P| 0| Valor de proceso ; . . L. .
clov (1)Después de recibir STX, la direcciéon no es la misma.
‘alor comparativo HH
C|1 [ Valor comparativo H (2)Cuando el buffer de recepcion esta desbordado.
C| 2 | valor comparativo L 3)Cuando la tasa de baudios u otro ajuste
C|3 | valor comparativo LL de comunicacion no son los mismos.
K]0 Valor de pico max. 5. Sino hay respuesta del ACK/NAK
K| 1] valor de pico min. (1Verifique el estatus de las lineas
X |0 | Valor de preescala X.Ain - .y . .y
2 Verifique la condicién de comunicacion
X| 1| Valor de preescala X.Bin N | d ) "
Y| 0 | Valor de preescala Y.Ain (Va or ae ajus e)
v |1 ] Valor de preescala Y 8in (3:Cuando el problema es debido al ruido, intente 3
| o | Control e reajuste de vaores Veces operar comunicaciones antes de reiniciar.
A /minil e . .. .
Mmexmos/minimos {4 Cuando a comunicacion falla frecuentemente, ajuste

la velocidad de comunicacion.

mEPrecauciones de comunicacion en la serie
MP5

1. No es posible modificar parametros (tasa de baudios,
direccion etc.) relacionados a la comunicacién del MP5
en linea con sistemas de alto orden tal como PLC, PC
(habra error).
2. Primero ponga el pardmetro de comunicaciones del
MP5 en el sistema de alto orden de una sola ves.

3. No se permite ajustar un traslape de comunicaciones

en la misma linea.
(habra un error)

4. Use un cable de dos polos para la comunicacion
RS485.

5. La longitud total de comunicacién es de 800m y un
maximo de 32 equipos se pueden conectar.

6. Cuando conecte un cable de comunicaciones entre el
MPS5 y el sistema de alto orden, la resistencia vertical
(100~200Q) debera instalarse entre ambos extremos
de las lineas de comunicacion

7. Verifique los parametros relacionados a la
comunicacion.

(1) bit de inicio (start bit ) “1bit(Fix)

bit de detencion (stop bitt) : 1bit(Fix)

(3)bit de paridad (parity bit) : NonFix)

(4, bit de datos (data bit ) : 8bit(Fix)

(5 tasa de baudios: 2400, 4800, 9600(ajustable)

(6'direccién 00 ~ 99(ajustable)
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