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kw HP | Amperios | Tamafio
037 05 23 1 ODE -3-110023- 101 # Reomoloce # en ol codic del model
nosnsveton Lozs 1 e o Moo i oo B Rt ol s dl e
11 15 58 2 ODE -3-2 10058-1[014 #
037 05 23 1 ODE -3-120023-1#1 # Tipos de cerramiento
L0751 43 ODE -3-120043- 11 # P66 m
200-240v=10% 1 s 2 7 ODE -3-120070- 11 # A Uso al aire libre .
15| 2] 7] 2 ODE -3-220070- 1[4 # Sin seccionador EN EN EN [ 5 |
22 3 105 2 ODE -3-220105-1[#4 # m TR RE RS R
4 5 153 3 ODE -3-320153- 1[04 # mm  wmied 123 150 175 212 226
B P66 kg = 1.0 17 3.2 9.1 18.1
037 05 23 1 ODE -3-120023-301 # Uso al aire libre et | 4AM5  AxM5  4xM5  4xM8  4xM8
075 1 43 1 ODE -3-120043-3[0 1 # Con seccionador
5002 7 ODE -3-120070-3[0]1 #
15| 2] 7] 2 ODE -3-2 20070- 3[# 4 #
22 3 105 2 ODE -3-220105- 3[4 #
200-240v£10% 0 4 5 18 3 ODE -3-320180- 3[4 # 2 1P20 m
55 75 24 3 ODE -3-320240- 3 4 # -
75 10 30 4 ODE -3-420300- 3[4 # N
nos 46 4 ODE -3-420460- 3 [l 4 # el el Bl B Do
15 20 61 5 ODE -3-520610-3 .4 2 mm  Profundidod 162 182 238 275
-3- - ke Peso 2.5 3.5 7.0 9.5
185 25 72 5 ODE -3-520720- 3[f|4 2 Filiro EMC I 5 A FA B
075 1 22 1 ODE -3-140022-3# 1 # Bl Fivo EMC interno
15 2 41 1 ODE -3-140041-3[#1 #
15 2 41 2 ODE -3-2 40041-3[# 4 # - Sin filtro EMC interno
22 3 58 2 ODE -3-2 40058-3[# 4 #
4 5 95 2 ODE -3-2 40095- 3[4 #
55 75 14 3 ODE -3-340140-3[# 4 #
380-480v«10% 1 75 10 18 3 ODE -3-340180- 3[4 #
no15 24 3 ODE -3-3 40240-3[# 4 #
15 20 30 4 ODE -3-440300- 3[4 #
185 25 39 4 ODE -3-440390-3[# 4 #
22 30 46 4 ODE -3-4 40460- 3[4 #
30 40 61 5 ODE -3-5 40610- 3[f| 4 2
37 50 72 5 ODE -3-5 40720- 3[f| 4 2

Especificacién del Variador

Calificaciones de 110-115V = 10% Programacién Teclado incorporado de serie. Especificacion 24V CC, 100 mA, protegido contra

Voltaje de Teclado N . Fuente de -
entrada olidiede 500 _240v + 10% Teclado de montaje remoto opcional deE/S CIDEd corfocircuitos
alimentacion 350 _ 480V + 10% climentacién 10 valtios CC, 10mA para Potenciémero
Panalla LED de 7 segmentos
Frecuencia de 4 Total
frocuencio de 48— 62Hz pC OpiTodls Studio E;‘;Z‘i“;ab‘es 2 digitales
2 analégico / digital seleccionable
ezrale Especificacién de Control de velocidad vectorial sin sensores
P! . " A
potencia d? >098 control Método de Control Vectorial PM Entradas 8- 30 voltios CC, alimentacién interna o externa
desplazamiento P | Control BLDC digitales Tiempo de respuesta <4 ms
Desequilibrio L. " Reluctancia sincrénica Resolucién: 12 bi
3% méximo permitido esolucion: its
de fase : i Frecuenciade 4 sy ee Entradas Tiempo de respuesta: <4ms
JE—— PWM - 32kHz Efectivo analogicas  Precisién: + 2% de escala completa
ik <corriente nominal Parémetro/ajisiable da escalaly desplazamiento
Modo d Rampa para detener: Ajustable por el usuario
Ciclos de Méximo 120 por hora, espaciados p:mja © entre 0,1 y 600 segundos Sl 2Tl
Potencia niformemente. Parada de inercia 1 analégico / digital
u emente. programables 1 relé
Frenado de flvjo de motor
Calficaciones de Entrada de 110V 1 Ph: 0.5-1.5HP (salida de Frenado Transistor de Fonade icerporado (10 famafio Voltaje méximo: 250 VAC, 30 VCC
salida N E2'30(;/ SdPhZ’SOV 1 Ph 0.37_4kW (0.5_5HP| de cuadro 1) Salidas de relé C(a:iacfiiagge corriente de conmutacién: 6A
ofencia de nirada de : 0.37- .5~ ,
salida Entrada de 230V 3 Ph: 0.37-11kW (0.5-15HP) Frecuencia de Frecuencia de salfo
Entrada de 400V 3 Ph: 0.75-22kW salfo Salidfzs. 0.a 10 voltios
Entrada de 460 V 3 Ph: 1-30HP 04 10 voli Analégicas
a 10 voltios
Capacidad de  150% por 60 segundos 10 a 0 voltios Caracteristicas Controlador Pl inferno
sobrecarga 175% durante 2.5 segundos Seipollni 0a20mA de la aplicacién Confrolde Pl £ de espera / reposo
3 iade control 30 czgmﬁ o I
recuencia " ST
b 0- 500Hz, resolucién 0.1Hz a 20m. idireccional
salida Sefpoint control 20 a 4mA ol Pu/ngI) 7& uiﬁle.de}/egocijad seleccionable [fio
1':;‘;23:" 0.01 - 600 segundos Po'enlcizme'ro Motorizado e/ e
Teclado) :
Tempode 00 o Digitl pedladel | Mantrimiercy  Memoriade.  Ulimos 4 als imacenados con sellode
desaceleracién .01 - segundos Puedo abrir Diagnéstico los tiempo
T EtherNet / IP Registro de datos antes del fallo para fines de
° ; diagnéstico:
Bus de campo CANopen 125-1000 kbps Registo de Corriente de salida
Condiciones Almacenamiento: 40 a 60°C Incorporado Temperatura de conduccién
ambientales  ©PEM™® Funcionamiento: de ~20 @ 50°C Modbus ¢ 6115.2 kbps seleccionables Voltaie de bus CC
Hasta 1000m snm sin reduccién Monitoreo Metro de horas de carrera
Alitud Hasta 2000m méximo aprobado por UL
biostaZ000m néximollaolOt] Complimiento de  Directivade  Sistemas de accionamiento de pofencia elécirica
Humedad Méximo 95%, sin condensacién normas baio voliaje de velocidad ajustable.
Vibracién Se ajusta a EN61800-5-1 irecti 2014/30/EU
! Directiva BMC 31 C1 segin EN61800-3: 2004
Recinto Grado de Directiva de
Proteccioén P20, IP66 maquinaria 2006/42/EC
Conformidad CE, UL, RCM
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Para motores monofdsicos

110-115vV+10% 037 05 7
Entrada monofdsica 0.55 075 10.5
037 05 43
200-240V + 1 Q/e 075 1 7
Enfrada monofésica
1.1 1.5 105

Guia de cédigo de modelo:

ODE-3-120043-3F12-01

Familia de
productos

Generacion

2

Tamafo
10-115V = 1 | Cédigo
200-240V = de
380-480V =4 | voltaje
Capacidad
Manofésico = 1 | Fases de =
Trifasico = 3 | suministro
Filtro EMC interno = F | Filtro
Sin filtro EMC interno = 0 | EMC
No Transistor c eno Interno Transistor
Transi e Freno Interno Je freno

IP20 = 2
IP66 uso exterior sin seccionador =
IP66 uso al aire libre seccionador = B

Salida monofésica =

Tipos de
cerramiento

Especificacién del variador

DE -3 -1 10070-1.1 #-01
DE - 3 -2 10105-1.4#-01

O
O
ODE»S-]QOOAS-].] #-01

ODE -3 -1 20070-1.] #-01
ODE»3-220105»1.4#-01

Reemplace # en el cédigo del modelo con
la opcién de cédigo de color

Tipos de cerramiento

A 1P66
Uso al aire libre
Sin seccionador

B P66
Uso al aire libre
Con seccionador

2 1P20

Filtro EMC

- Filtro EMC interno
- Sin filtro EMC inferno
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BT BN EN

mm Altora 173 221
mm - 83 110
mm Profundidad 123 150
kg o 10 17
Fijaciones 4xM5 4xM5

Tamario ll 1 I8 2
mm Altura 232 257
mm Anchura 161 188
mm  Profundidad 162 182
kg Peso 2.5 3.5
Fijaciones 4xM4 4xM4

Callficaciones de  Voliaje de 110~ 115V = 10%
entrada dlimentacién 200 - 240V = 10%
Frecuencia de
Alimentacién | 487621z
Fm—
pofenciade > 098

desplazamiento

Desequilbrio 35, maximo permitdo

Corriente de . .
<corriente nominal

Programacion  feclado
Pantalla
PC

Especificacion de  Método de

control control

Frecuencia de
PWM

Modo de
parada

Frenado

Frecuencia de
salio

entrada
Ciclos de Maéximo 120 por hora, espaciados
Potencia uniformemente.
Calificaciones de Potencia d Entrada monofésica de 110V: 0.5-0.75HP
salida ol ¢ Entrada monofdsica de 230V: 0.37-1.1kW
(0.5-1.5HP)
Capacidad de  150% por 60 segundos
sobrecarga 175% durante 2.5 segundos

Frecuencia de
salida
Tiempo de 0.01 - 600 segundos
aceleracién

Tiempo de

. 0.01 -600 segundos
desaceleracién

Eficiencia fipica > 98%

Condiciones

0- 500Hz, resolucién 0.1Hz

Almacenamiento: -40 a 60 ° C

Setpoint control

Bus de campo
Incorporado

ambientales [emeein Funcionamiento: de ~20 a 50 ° C
Hasta 1000m ASL sin reduccién
Aliitud Hasta 2000m méximo aprobado por UL
Hasta 4000m méximo (no UL)
Humedad Méximo 95%, sin condensacién
Vibracién Se ajusta a EN61800-5-1
Recinlo Gradode b0, IPes
rofeccién

Teclado incorporado de serie.

Especificacion
Teclado de montaje remoto opcional

deE/S
LED de 7 segmentos
OpfiTools Studio

Voltaje V/F
Energia optimizada V/F

4 - 32kHz Efectivo

Rampa para detener: Ajustable por el usuario
entre 0,1 y 600 segundos
Costa para parar

Frenado de flujo de motor
Transistor de frenado incorporado (no tamafio
de cuadro 1)

Punto Gnico, ajustable por el usuario

0.a 10 voltios
10 a 0 volfios
Sefial 0a20mA Caracteristicas
analoga 20 aOmA de la aplicacién
4.a20mA
20 a4mA
Potenciometro Motorizado
(Teclado) Mantenimiento y
Digital Modbus RTU Diagnésfico
CANopen
EtherNet / IP
CANopen  125-1000 kbps
Modbus ¢ 6-115.2 kbps seleccionbles

Cumplimiento de
normas

Fuente de
alimentacién

Entradas
programables

Entradas
digitales

Entradas
analégicas

Salidas
programables

Salidas de relé

Salidas de relé

Control de PI
Modo fuego

Memoria de
fallos

Registro de
datos

Monitoreo

Directiva de
bajo voltaje

Directiva EMC

Directiva de
maquinaria

Conformidad

24V CC, 100 mA, protegido contra
cortocircuitos
10 voltios CC, 10mA para Potenciémetro

4 Total
2 digitales
2 analégico / digital seleccionable

8 - 30 voltios CC, alimentacién inferna o externa
Tiempo de respuesta <4 ms

Resolucién: 12 bits

Tiempo de respuesta: <4ms

Precisién: + 2% de escala completa

Parémetro ajustable de escala y desplazamiento

2 Total
1 analégico / digital
1 relé

Voltaje méximo: 250 VCA, 30 VCC
Capacidad de corriente de conmutacién: 6A
CA, 5SACC

0a 10 voltios
Controlador Pl interno
Funcién de espera / reposo

Punto de ajuste de velocidad seleccionable (fiio
/Pl / analégico / bus de campo)

Ultimos 4 fallos almacenados con sello de
tiempo

Registro de datos antes del fallo para fines de
diagnéstico:
Corriente de salida
Temperatura de conduccién
Voltaje de bus CC

Metro de horas de carrera
Sistemas de accionamiento de potencia eléctrica

de velocidad ajustable.
Requisitos de EMC

2014/30 / UE
Cat C1 segin EN61800-3: 2004

2006/42/€C

CE, UL, RCM
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Para motores monofdsicos

Hasta 1.1kW

Control de motor monofdsico

para motores de polos
ocultos o con capacitor
permanente

Caracteristicas clave
v Modelos 110 - 115V y
200 - 240V
v Estructura de tamafio reducido
/' Operacién industrial robusta

v/ Configuracién répida y
operacién simple con 14
parémetros bdsicos

/ Estrategia Gnica de control del
motor optimizada para motores
monofdsicos

v/ Indicacién de corriente y rpm del
motor

/" Control Pl incorporado, filtro
EMC (C1) y Transistor de frenado

v Aplicacién de macros para
operacién industrial, ventilador y
bomba

/' Conectividad €3Bluetooth

Modbus RTU
CAN

Incorporado como estandar

150% de sobrecarga durante 60
segundos (175% durante 2 segundos)

CE W=

www.invertekdrives.com

Control de flujo de aire simple

Dedicado al control de motor
monofdsico

Disefiado para ser rentable y facil de usar,
el Optidrive E3 para motores monofésicos
se utiliza con PSC (Condensador de divisién
permanente) o motores de induccién
monofésicos de polos ocultos.

Optidrive E3 para motores monofésicos
utiliza una estrategia revolucionaria de
control de motores para lograr un arranque

inteligente confiable de motores monofésicos.

e Elimina la necesidad de cableado de
alimentacién trifésico

* Proporciona las mismas caracteristicas de
rendimiento que el Optidrive E3 trifésico

* la solucién ideal de ahorro de energia
donde no se requiere un alto par de
arranque, que generalmente incluye
ventiladores, sopladores, bombas
centrifugas, extractores de humo y
controladores de flujo de aire

Control de bombas

en piscinas y spas.

Refuerzo especial de fase

Para garantizar un arranque confiable

de los motores monofdsicos, el variador
eleva inicialmente el voltaje del motor

hasta el voltaje nominal mientras mantiene
una frecuencia de arranque fija, antes de
reducir la frecuencia y el voltaje al punto de
operacién deseado.
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€3 Bluetooth

Optistick Smart OPT-3-STICK-IN

Herramienta de puesta en servicio répida

e Permite copiar, hacer copias de
seguridad y restaurar los pardmetros de
la unidad.

e Proporciona la interfaz Bluetooth a
una PC que ejecuta OptiTools Studio o
la aplicacién OptiTools Mobile en un
smartphone

e NFC a bordo (Near Field
Communication) para una répida
transferencia de datos

Médulo EtherNet

Médulo EtherNet  OPT-2-ETHEG-IN

o Dispositivo de traduccién de modbus
EtherNet / IP compatible con ODVA

e Compatible con todas las plataformas
de unidades: P2, E3 y Eco

e Seccionador de red infegrado:
simplificando la arquitectura de red

e Compatible con los PLC RSLogix y
CoDeSys

Opciones y accesorios

Optistick Smart Teclados Remotos Accesorios RJ45

Opﬁpod OPT-3-OPPAD-IN Ideal para una conexién simple y rdpida
de redes Modbus RTU/CAN

Teclado remoto y Pantalla TFT

OPT-J4505-IN  Cable RJ45 0.5m
OPT-J4510-IN  Cable RJ45 1.0m
OPT-J4530-IN  Cable RJ45 3.0m

OPT-J45SP-IN Divisor de cable de datos
de 3 vias RS485 RJ45

Optiport 2 OPT-2-OPORT-IN

Teclado remoto y Pantalla LED

Filtros externos de EMC, Reactancias de
entrada vy filtros de salida disponibles

Ver www.invertekdrives.com para detalles

o t'T I Puesta en marcha del variador y respaldo
P 1H1001S de pardmetros
StU d 10 ) e Edicién de pardmetros en tiempo real

* Unidad de comunicacién de red

e Carga, descarga y almacenamiento de
pardmetros.

® Programacién sencilla de la funcién PLC

e Funcién de alcance en tiempo real y registro
de datos

* Monitoreo de datos en tiempo real

Compatible con:

Windows Vista & Windows 7, Windows 8,
—— Windows &1 & Windoves 10

www.invertekdrives.com





