100 Inversor de frecuencia

Definicion de modelo

H 100-7
(1) (3)
1 Inversor Serie HV100
G
NO. -
1 1. €
011 11 2
015 1 3

Tabla de salida de corriente nominal HV100

Motor adaptativo
(kw) (hp)
Rango de voltaje de entrada G1 — Monofasico AC 220V +-15%, 50/60 Hz

Modelo de variador Corriente de entrada

Corriente de salida [

HV1 1 5.4 2.3 0.4 0.5
HVA1 1 8.2 4.0 0.75 1
HWVA1 1 14 7.0 1.5 2
HV1 1 9.6 2.2 3
Rango de voltaje de entrada G2 — Trifasico AC 220V +-15%, 50/60 Hz
HV 100-R40G2 3.4 2.1 0.4 0.5
HV100-R75G2 5.0 3.8 0.75 1
HV1 5.8 5.1 1.5 2
HV1 10.5 9 22 3
HV 100-004G2 14.6 13 3.7 5
HVA1 55 7.5
HV1 7.5 10
HVA1 11 .5 45 11 15
HVA1 1 15
Rango de voltaje de entrada G3 — Trifasico AC 380~440 (-15%~+10%), 50/60 Hz
HV100-R40G2 3.4 2.1 0.75 1
HVA1 5.0 3.8 1.5 2
HVA1 5.8 5.1 2.2 3
HV100-004G3 10.5 9.0 4.0 5
HVA1 14.6 13 5.5 7.5
HV1 1D 17 7.5 10
HV1 11 11 15
HVA1 1 15
18.5
HV1 3 45
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Inversor de control vectorial de alto rendimiento

| Trifasico (serie G3/G4)) 380-480V, 50/60 Hz

Mono&Trifésico (serie G1/G2) 220 V: 50/60 Hz

Rango permitido  Trifasico (serie G3) AC 380~440 (-15%~+10%)

Trifasico (serie G4) AC 460~480 (-15%~+10%)

Mono&Trifasico (Serie G1/G2) AC220V +- 15%

> Serie G1/G2; 0~220V, serie G3; 0~440V, serie G4; 0~480V

Frecuencia Modo de baja frecuencia: 0~¥300Hz; modo de alta frecuencia: 0~3000Hz
Maquina tipo G: 110% a largo plazo; 150% 1 minuto; 200% 4 segundos
Maquina tipo P: 105% a largo plazo; 120% 1 minuto; 150% 1 segundo

Modo Control Control V/F, Control Avanzado V/F, control de separacién y control vectorial de corriente libre PG

de voltaje

Entrada final analdgica 0,1% de la frecuencia maxima de salida
Ajustes digitales 0,01 Hz
Precisidn de Entrada analégica Dentro del 0,2% de la frecuencia maxima
frecuencia Entrada digital Establecer la frecuencia de salida dentro de 0,1%
La frecuencia de referencia se puede establecer arbitrariamente
Curva V/F desde 0.5 Hz hasta los 3000Hz, y el multipunto de la curva V/F
(caracteristicas de la puede ser establecido arbitrariamente. También puede elegir una
frecuencia de voltaje) variedad de curvas fijas, como par constante, reduccién de par 1,

reduccion de par 2 y par cuadrado

Ajuste manual: 0.0~30.0% salida nominal

Impulso automatico: automaticamente determina el impulso del
par de acuerdo a la corriente de salida y a los pardmetros del
motor

Ya sea en aceleracidn, desaceleracion o funcionamiento estable, la
corriente y el voltaje del estator del motor se puede detectar
automaticamente, lo que permite suprimir, dentro del rango
permitido, de acuerdo con el algoritmo Unico para minimizar la
posibilidad de fallas en el sistema.

Refuerzo del par

Limitacion automatica
de corriente y tension

Caracteristicas de la Ajusta automaticamente la relacién voltaje-frecuencia de
frecuencia de voltaje salida segun los parametros del motor y el algoritmo Unico.

Par de arranque:

Par nominal del 150 % a 3,0 Hz (control VF)

Par nominal del 150 % a 1,0 Hz (control VF avanzado)

Par nominal del 150 % a 0,5 Hz (sin control vectorial de corriente
Caracteristicas del par PG)

Precisién en estado estable de la velocidad de funcionamiento: <+-
0,2 % de la velocidad sincrona nominal.

sin sensores Fluctuacion de velocidad: <+-0,5% velocidad nominal sincrona.
Respuesta de par: < 20ms (sin control de vector de corriente PG)

Control vectorial

Sin ninguna restriccion, los parametros se pueden detectar

automdaticamente en condiciones estaticas y dinamicas para obtener

el mejor efecto de control.

Control de circuito cerrado de corriente de rango completo, evitando

completamente el impacto de corriente, con funcidn perfecta de supresion de

sobrecorriente y sobretensidn

Especialmente para usuarios con baja tension de red y fluctuaciones frecuentes de tensién de red, el

sistema puede mantener el tiempo de funcionamiento mas largo posible de acuerdo con el algoritmo

unico y la estrategia de asignacion de energia residual, incluso en el rango por debajo de la tensién

permitida.

Operacién de oscilacion El control de velocidad multietapa programable de 16 etapas y los multiples modos de operacién son
de frecuencia y opcionales. Operacion de frecuencia oscilante: la frecuencia prestablecida y la frecuencia central se
multivelocidades pueden ajustar, y la memoria de estado y la recuperacién después de un corte de energia.

Controlador PID incorporado (frecuencia preestablecida). Funcion de comunicacion RS 485 de

configuracion estandar, comunicacién multiple, se pueden elegir protocolos, con funcién de control

sincrono de enlace.

Autodeterminacion de los
pardmetros del motor

Supresién de corriente y
voltaje

Voltaje DC 0~10 V, Corriente DC 0~20 mA (los limites

superiores e inferiores son opcionales).
Ajustes de teclado, ajustes de interfaz RS485, control de

Entrada digital terminal UP/DOWN vy posibilidad de hacer varias
combinaciones de ajustes con entrada analdgica. |

Entrada analdgica

Ajuste de frecuencia

salida digital 2 salidas de colector abierto de terminal Y y dos salidas de relé
programables /TA/TB/TC), con hasta 61 funciones.
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consumo de energia tension de arranque de frenado, voltaje de difere

100 Inversor de frecuencia

Especificaciones

Operacién automatica de
estabilizacion de voltaje

Se emiten 2 sefiales analdgicas, y el rango de salida se puede
) L. configurar de manera flexible entre 0~ 20mA o0~ 10V, lo que
Salida analdgica puede realizar la salida de cantidades fisicas como la frecuencia
establecida y la frecuencia de salida
De acuerdo con las necesidades, se pueden seleccionar tres modos: estabilizacion de voltaje dinamico,
estabilizacion de voltaje estético y estabilizacion sin voltaje, para obtener el efecto de operacién mas

estable.
A e ael tiempo ae
eleracié 0,1s ~ 3600.0 min se pueden configurar continuamente, y se pueden seleccionar el tipo Sy
desaceleraci6 el modo lineal.
Freno de Consumo de energia tension de arranque de frenado, voltaje de diferencia de retorno y tasa
consum? de de frenado de consumo de energia se pueden ajustar de forma continua.
energia
Freno de Frecuencia de inicio del frenado de CC durante el apagado: 0,00 ~ [000,13] frecuencia limite
_ corriente superior.
directa Tiempo de frenado 0,0~100,0 s; Corriente de frenado 0,0% ~150,0% corriente nominal

Freno de flujo

magnético

0~ 100 0: invalid

Operaciones de bajo

La frecuencia portadora se puede ajustar continuamente de 1,0 kHz a 16 kHz para

ruido minimizar el ruido del motor
BB  Puede realizar el reinicio suave y el reinicio de parada instantanea del motor en
dad de reinicio funcionamiento
Contador Un contador interno es conveniente para la integracion del sistema
Ajuste de frecuencia de limite superior e inferior, operacidn de salto de frecuencia, limite de operacion
on opera inversa, compensacion de frecuencia de deslizamiento, comunicacion RS 485, control de incremento y
disminucidon de frecuencia, operacién de autorrecuperacién de fallas.
Estado de Frecuencia de salida, corriente de salida, voltaje de salida, velocidad del motor, frecuencia establecida,
e ddo

K ., temperatura del médulo, configuracion de PID, cantidad de retroalimentacién, entrada y salida
ejecucion

analdgica, etc.

Temperatura
ambiente
edad d 9,

A a

Grado de proteccion

Método de instalacién

Contenido Los ultimos seis registros de fallas, el registro de seis parametros de operacion, como frecuencia de
c de al salida, frecuencia establecida, corriente de salida, voltaje de salida, voltaje de CCy temperatura del
e alarma

Entorno circundante

mddulo durante el ultimo disparo por falla.

Sobrecorriente, sobretensidn, subtension, falla de modulo, relé térmico electrénico,

sobrecalentamiento, cortocircuito, falla de fase de entrada y salida, ajuste anormal de parametros del
motor, falla de memoria interna, etc.

-102C ~ 509C, por favor Uselo a nivel reducido).
5% ~95%, sin condensacion de agua.

En interior (sin luz solar directa, corrosion, gas inflamable, polvo).

1000 metros por encima del uso de la reduccidn de potencia. Cada 1000m= reduccién de 10%

o] Refrigerado por ventilador.
Montado en la pared, montado en el gabinete.
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Inversor de control vectorial de alto rendimiento

Dimensiones del inversor

Figura 2-3 Dimensiones del inversor 0,75KW ~ 30KW

T ——— Hueco de la instalacién (mm)
Especificaciones
A D H D

Rango de voltaje de entrada G1 — Monofasica AC 220V +-15%, 50/60Hz

HVA 1 1 212 154 5

Rango de voltaje de entrada G2 — Trifasica AC 220V +-15%, 50/60Hz

HV100-R40G2

212 154 5
HV 100 - 004G2 1 ) . s .
HV1
HV1
HV1 11 ! ! 6
HVT 1

Rango de voltaje de entrada G3 - Trifasica AC 380 ~ 440 (-15%~+10%), 50/60Hz

HV100-R75G3

HVT 1 212 154 5
HV1

HV 100 - 011G3

HV1

HV1 1 1 1 .5 5
HV1 11

HV1 1

HV1 1 1 1 6
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100 Inversor de frecuencia

1

Diagrama de cableado estandar

5K-10K

Potenciémetro
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Entrada de terminal

Entrada de alimentacién

multifuncional

trifasica

Resistencia de frenado
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Colector de salida abierto 1
Colector de salida abierto 2

Salida analdgica 1

TAL(TA2) o
TB1(TB2) Rel€R2
TC1(TC2)

Comunicacion R485

Diagrama de cableado basico






